SX3000

Zaawansowany falownik wektorowy

Instrukcja obstugi



Instrukcja obstugi przetwornika czestotliwosci serii SX3000

e Dziekujemy bardzo za zakup zaawansowanego, wektorowego falownika serii
S$X3000.

e Przed uzyciem przeczytaj doktadnie instrukcje, aby zapewni¢ prawidtowe
jego uzytkowanie. Przechowuj instrukcje w tatwo dostepnym miejscu, aby
moéc do niej zajrzeé w razie potrzeby.

1. Srodki ostroznosci

Przed instalacja, obstugg, konserwacjg lub kontrolg przeczytaj uwaznie niniejszg
instrukcje.

W tej instrukcji Srodki ostroznosci zostaly podzielone na dwie kategorie:
,OSTRZEZENIE” lub ,,PRZESTROGA”.

- OSTRZEZENIE oznacza potencjalnie niebezpieczng sy-
ACareful tuacje, ktdra jesli nie uda sie jej unikna¢, spowoduje
Smier¢ lub powazne obrazenia.

- UWAGA oznacza potencjalnie niebezpieczng sytuacje,
. ktdra, jesli nie mozna jej unikngé, spowoduje niewielkie
Mafnlng lub umiarkowane obrazenia i uszkodzenie urzadzenia.
Ten symbol jest rowniez uzywany do ostrzegania przed
jakakolwiek niebezpieczng operacja.

W niektérych przypadkach nawet tres¢ ,,UWAGA” moze spowodowac powazny
wypadek. Prosimy o przestrzeganie tych waznych srodkéw ostroznosci w kazdej
sytuacji.

e UWAGA wskazuje na niezbedne czynnosci w celu zapewnienia prawidto-
wego dziatania urzadzenia. Znaczniki ostrzegawcze sg umieszczone na
przedniej pokrywie falownika. Prosimy o przestrzeganie tych wskazéwek
podczas korzystania z falownika

UWAGA

NIEBEZPIECZENSTWO
e Ryzyko obrazen i porazenia pragdem.
e Przed uzyciem przeczytaj instrukcje i postepuj zgodnie z instrukcjami bezpieczen-
stwa.
e Odtacz od zasilania i odczekaj 10 minut przed zdjeciem pokrywy..
e Zapewnij prawidtowe uziemienie.
e Zamontuj falownik na powierzchni niepalnej.
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Instrukcja obstugi przetwornika czestotliwosci serii SX3000

2. Kontrola

m}areful

* Nie instaluj, nie uzywaj falownika, jesli jest uszkodzony lub ma wadliwg czes¢

Sprawdz nastepujace elementy podczas rozpakowywania falownika:

@Sprawdz’ catg zewnetrzng cze$é falownika, aby upewnic sie, ze nie ma zary-
sowan ani innych uszkodzen spowodowanych transportem.

@Upewnij sie, ze w opakowaniu znajduje sie instrukcja obstugi.

@Sprawdz’ tabliczke znamionowg i upewnij sie, ze jest taka, jakg zamoéwites.

@Upewnij sie, ze opcjonalne czesci sg tymi, ktérych potrzebujesz, jesli takie
zamowite$. Skontaktuj sie z firmg Sanyu, jesli falownik lub opcjonalne czesci
sg uszkodzone.

3. Ostrzezenie dotyczace demontazu i montazu

ANarning

e Tylko osoba, ktdéra przeszta odpowiednie przeszkolenie z zakresu projektowania
i instalacji oraz posiada odpowiednie uprawnienia jest upowazniona do obstugi
falownika .

e Przewdd zasilajgcy musi by¢é odpowiedniej grubosci (przekroéj), a falownik nalezy
wiasciwie uziemic.

e Nie pracujacy falownik moze by¢ nadal pod napieciem:
o Zaciski zasilania R/L1, S/L2, T/L3
o  Zaciski podtgczenia silnika U, V, W

e Po wyltgczeniu zasilania nie nalezy instalowac falownika przez kolejne 10 minut,
pozwoli to na catkowite roztadowanie kondensatoréw urzadzenia.

e Przekréj przewodu uziemiajgcego nie moze byé mniejsza niz 10 mm? (lub zgodnie
z ponizszymi danymi, wybierz maksymalng wartos$¢ jako przekréj przewodu uzie-

miajacego):
Przewéd zasilajacy S mm? Przewdd uziemiajacy
S<6 S
16<<S<35 16
35<S S/2
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Zk(lareful

e Podczas przenoszenia falownika nalezy podnosi¢ go za podstawe, a nie za panel,
w przeciwnym razie moze dojs¢ do odpiecia panelu, co moze skutkowaé obraze-
niami ciata.

¢ Instaluj falownik na materiale ognioodpornym (takim jak np. metal), aby zapobiec
pozarowi.

e W przypadku koniecznosci zainstalowania dwodch lub wiecej falownikéw w jednej
szafie, nalezy zapewnié¢ odpowiedni wentylator chtodzacy, aby upewnié sie, ze
temperatura powietrza jest nizsza niz 40°C, w przeciwnym razie moze to spowo-
dowac pozar lub uszkodzenie urzadzenia.
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Rozdziat 1. Wprowadzenie

1-1 Funkcje technologiczne

SX3000

Funkcje podstawowe

Max. czestotli-
wosc

Sterowanie wektorowe: 0~600Hz
Sterowanie V/F: 0~3200Hz

Nosna czestotli-
wosé

0.5kHz~16kHz
Czestotliwos¢ nosna moze by¢ automatycznie dostosowy-
wana na podstawie cech obcigzenia.

Rozdzielczos¢
czestotliwosci

Ustawienie cyfrowe: 0,01 Hz
Ustawienie analogowe: max czestotliwos¢ x 0,025%

Tryb sterowania

Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SFVC)
Sterowanie napieciem/czestotliwoscia (V/F)

Moment rozru-
chowy

Typ G: 0.5Hz/150%(SFVC)
Typ P: 0.5Hz/100%

Zakres predkosci

1:100 (bez sprzezenia)

Doktadnos¢, sta-
bilnos¢ pr.

+0.5% (bez sprzezenia)

Sterowanie mo-
mentem, do-
ktadnosé

+5%(FVC)

Przecigzenie

Typ G: 60 s dla 150% pradu znamionowego,
3 s dla 180% pradu znamionowego

Typ P: 60 s dla 120% pradu znamionowego,
3 s dla 150% pradu znamionowego

Zwiekszenie mo-
mentu

State wzmocnienie, dostosowane wzmocnienie 0,1%—30,0%

V/F krzywa

Krzywa V/F liniowa

Krzywa V/F w wielu punktach

Krzywa V/F o mocy N (moc 1,2, moc 1,4, moc 1,6, moc 1,8,
kwadratowa)

V/F rozdzielone

Dwa typy: catkowite rozdzielenie i czesciowe rozdzielenie

Krzywe czesto-
tliwosci

Rampa prosta; rampa krzywej S; cztery grupy czasu przyspie-
szania/zwalniania w zakresie 0,0-6500,0 s

Hamowanie DC

Czestotliwo$¢ hamowania DC: 0,00 Hz do czestotliwosci mak-
symalnej Czas hamowania: 0,0—-100,0 s Wartos¢ pradu dziata-
nia hamowania: 0,0%-100,0%
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JOG Zakres czestotliwosci JOG: 0,00 Hz ~ 50,00 Hz. Czas przyspie-
szania/zwalniania JOG 0,0 s ~ 6500,0 s
Multi-speed |Realizuje do 16 predkosci poprzez prosta funkcje PLC lub po-
przez stany wejs¢ DI
Funkcja PID [Sterowania w uktadzie zamknietej petli

Funkcja (AVR)

Moze automatycznie utrzymywac state napiecie wyjsciowe
przy zmianach napiecia sieciowego.

Kontrola prze-
Cigz. napieciow.
i prgdowego

Prad i napiecie sg automatycznie ograniczane w trakcie pracy,
co zapobiega czestemu wytaczaniu z powodu przepiecia lub
przecigzenia pradu

Szybkie ograni-
czenie pradu

Pomaga unikngé czestych usterek falownika spowodowanych
przecigzeniem

Ograniczenie
momentu i kon-
trola momentu

Moze automatycznie ogranicza¢ moment obrotowy i zapobie-
gac czestemu wytgczaniu sie urzagdzenia z powodu przecigze-
nia podczas pracy

Funkcje zaawansowane

Wysoka wydaj-

Sterowanie silnikiem asynchronicznym odbywa sie za po-

nosé mocg technologii sterowania wektorem pradu o wysokiej
wydajnosci
Natychmia- |Energia obcigzenia kompensuje redukcje napiecia, dzieki

stowe zatrzy-
manie nie za-
trzymuje

czemu naped moze kontynuowac prace przez krotki czas

Kontrola czasu

Zakres czasu 0.0min~6500.0min

Komunikacja

Modbus-RS485 (podstawa); EtherCAT, CAN, Profibus-DP za
pomocy kart rozszerzen (konwersja modbus)

Gtéwne zrdédto
zadawania cze-
stotliwosci

10 zrédet zadawania czestotliwosci, podanych przez wejécia
Al, DI port szeregowy.

Dziatanie

Pomocnicze zro-

10 zrédet pomocniczych podanych przez we Al, DI

dto zadaw. |i port szeregowy pozwala na dostrajanie czestotliwosci
czestotliwosci
Zaciski 5 cyfrowych zaciskéw wejsciowych, z ktorych jeden obstuguje
sterujace szybkie wejscie impulsowe do 100 kHz;
1 analogowy zacisk wejsciowy, obstuguje wejscie napieciowe
0-10 V lub wejscie prgdowe 4-20 mA.
Zaciski wyj- |1 zacisk wyjscia cyfrowego, 1 zacisk wyjscia przekaznikowego
Sciowe 1 zacisk wyjscia analogowego: obstugujgcy wyjscie prgdowe

0—-20 mA lub wyjscie napieciowe 0-10 V
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LED

Wyswietlacz LED

Blokada klawi-

Mozna blokowac klawisze czesciowo lub catkowicie i definio-

Panel
wyswietlacza, obstuga

szy i wybdr  |wac zakres funkcji niektorych klawiszy, aby zapobiec ich nie-
funkcji prawidtowemu dziataniu.
Funkcje Wykrywanie zwarcia silnika przy wigczaniu zasilania, zabezpie-

zabezpieczajgce

czenie przed zanikiem fazy wejsciowej i wyjSciowej, zabezpie-
czenie nadprgdowe, zabezpieczenie przed przepieciem, zabez-
pieczenie przed zbyt niskim napieciem, zabezpieczenie przed
przegrzaniem i zabezpieczenie przed przecigzeniem.

Srodowisko

Miejsce W pomieszczeniach, nalezy unikaé bezposredniego $wiatta sto-
instalacji necznego, kurzu, gazow zracych, gazéw palnych, mgty olejo-
wej, pary, wilgoci i soli.
Wysokosé Ponizej 1000 m (obniz nachylenia, jesli uzywasz wysokosci po-
wyzej 1000 m)
Temperatura |-10°C ~ +40°C (jesli temperatura otoczenia miesci sie w prze-
dziale 40°C ~ 50°C moc falownika maleje)
Wilgotno$¢  |Mniejsze niz 95%RH, bez kondensacji
Wibracje Mniejsze niz 5.9m/s?(0.6g)
Temperatura [-20°C ~ +60°C

magazynowania
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1-2 Opis tabliczki znamionowej

(wzér)

MODEL: SX3400 3R7G/5R5P |
OUTPUT: 3PH 400V 5,0A 150% 605 =

INPUT: 3PH 400V 50Hz/60Hz
F rooriz 2,2kW
4

REQ RANGE: 0
TR TR OA

12345678901-123

(LI
| #10033+

_ SANYU.E

MODEL: SX 3 400 3R7G/5R5P

»

Moc 3R7G - 4kW

G: moc dla przeciazenia 150%
P: moc dla przeciazenia 120%

200: 1PH AC230
400: 3PH AC400

3: SX3000 seria falownika
1: SX1000 seria falownika

SX: Trade Mark

1-3 Tabela
Model Napiecie Moc wyj- Prad we Prad wy |Moc silnika
wejsciowe | Sciowa (KW) (A) (A) (KW)
SX3200-0R4G © 0.4 54 2.1 0.4
SX3200-0R75G 2 E 0.75 7.2 3.8 0.75
SX3200-1R5G H\_.'_ 8 1.5 10.0 7.2 1.5
SX3200-2R2G N 2.2 16.0 9.0 2.2
SX3400-0R75G 0.75 3.8 2.1 0.75
SX3400-1R5G 1.5 5.0 3.8 1.5
SX3400-2R2G 2.2 5.8 5.1 2.2
SX3400-3R7G-4 4 10.0 9.0 4
SX3400-5R5G/7R5P O E: 5.5/7.5 15.0/20.0 | 13.0/17.0 5.5/7.5
SX3400-7R5G/11P fl_: ; 7.5/11 20.0/26.0 | 17.0/25.0 7.5/11
SX3400-11G/15P ” § 11/15 26.0/35.0 | 25.0/32.0 11/15
SX3400-15G/18.5P 15/18.5 35.0/38.0 | 32.0/37.0 | 15/18.5
SX3400-22G/30P 22/30 46.0/62.0 | 45.0/60.0 22/30
SX3400-30G/37P 30/37 62.0/76.0 | 60.0/75.0 30/37
SX3400-37G/45P 37/45 76.0/90.0 | 75.0/90.0 37/45
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Rozdziat 2. Instalacja i okablowanie

2-1 Wymagania srodowiskowe i instalacyjne

Srodowisko pracy ma bezposredni wptyw na zywotnoéé falownika oraz bezposredni

wptyw na jego funkcjonowanie. Otoczenie falownika musi spetni¢ warunki doty-

czace srodowiska okreslone w dokumentacji - chroni to urzadzenie przed uster-
kami.

Seria falownikéw SX3000 winna by¢ montowana na $cianie (DIN, tablicowo), w

orientacji pionowej, aby konwekcja powietrza i efekt rozpraszania ciepta mogty by¢

jak najlepsze.

Upewnij sie, czy instalacja jest zgodna z ponizszym:

(01) temperatura otoczenia: -10°C do +40°C,

(02) wilgotnos¢ otoczenia: 0 ~ 95% bez kondensacji,

(03) brak padania bezposredniego Swiatta stonecznego na urzadzenie

(04) srodowisko nie zawiera zracych gazéw i cieczy

(05) srodowisko jest bez kurzu, wtékien i czgstek metalu

(06) montaz z dala od materiatéw radioaktywnych i paliw ptynnych

(07) z dala od zrédet zaktocen elektromagnetycznych tj. spawarki elektryczne, ma-
szyny duzej mocy

(08) bez wibracji, jesli nie mozna unikng¢ wibracji, nalezy doda¢ podktadki antywi-
bracyjne w celu zmniejszenia wibracji

(09) instalacja urzadzenia w dobrze wentylowanym miejscu, tatwym do sprawdze-
nia i konserwacji, na statym, niepalnym materiale, z dala od elementu grzej-
nego (np. rezystor hamowania itp.)

(10) montaz falownika wymaga wystarczajgco duzo miejsca, szczegdlnie w przy-
padku instalacji wielu urzadzen tego typu; nalezy zwréci¢ uwage na umiesz-
czenie wentylatoréw chtodzacych tak, aby temperatura otoczenia byta nizsza
niz 45°C.
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2-1-1 Wymiar zewnetrzny falownika i wymiary montazowe

(D AC230V 0.4~ 1.5KW
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(3 AC400V 5.5 ~ 7.5KW
125

T Q@ | !

169

185
175

0
4o

01

@ AC400V 11 ~ 15KW
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(B AC4A00V 18.5 ~ 22KW

168 174
152 163
| | |§

282
268

il C R (4 il i

6 AC400V 30~ 37KW
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2-2 Rozmiar otworu klawiatury:
W xHxD-=69mm x 50mm x 11mm

2-3 Okablowanie falownika

2-3-1 Okablowanie falownika czesci gtownej

N Zasilanie - uzywaj zgodnie z dopuszczalng specyfika-

v/' S . . . .
\== cjg zasilania falownika.

Wytacznik gtéwny
a]]

Stycznik- uwaga! nie uzywaj stycznika elektromagne-

} (< J tycznego do uruchamiania i zatrzymywania falownika
q‘T (zasilanie), poniewaz skrdci to zywotnosc¢ falownika.
ﬁ;j Dtawik pradu przemiennego: Opcjonalny, eliminuje
&\J/ wyzsze harmoniczne i poprawia wspotczynniki mocy,

‘ wybierz odpowiedni dfawik.

L ia: Mos ., o
e X Rezysto.r hamowania: Moze poprawic¢ zdol.nosc ha
mowania wbudowanego choppera falownika.
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2-3-2 Opisy urzadzen zewnetrznych

(01) Zasilanie prgdem przemiennym zgodnym z opisem na tabliczce znamionowej
falownika.

(02) Wytacznik automatyczny: wytgcznik moze zapewnic ochrone, podczas inspek-
cji, konserwacji lub gdy falownik nie dziata, wytacznik moze oddzieli¢ falownik
od zasilania.

(03) Stycznik, moze wiaczac i wytgczad zasilanie falownika zdalnie i automatycznie
dla bezpieczenstwa

(04) Dtawik pradu przemiennego dla ttumienie wysokich harmonicznych w celu
ochrony falownika w celu zapewnienia bezpieczeristwa

(05) Rezystor hamulca w czasie gdy silnik hamuje, rezystor moze przejgé czesc
energii aby unikngé¢ wysokiego napiecia magistrali DC falownika i poprawic¢
zdolnos¢ hamowania. Podtgczenie rezystora hamujgcego w nastepujgcy spo-
sob:

U \% W Bi B:

Brake resistance

2-3-3 Srodki ostroznosci dotyczace okablowania obwodu gtéwnego

(01) Okablowanie obwodu: zapoznaj sie z wymogami przepisow elektrycznych.

(02) Podtaczenie zasilania do zaciskow wyjsciowych (U, V, W) falownika spowoduje
jego uszkodzenie, dlatego nigdy nie wykonuj takiego okablowania.

(03) Okablowanie falownika: jesli to mozliwe, uzyj izolowanego przewodu zakon-
czonego zaciskami. Utwérz izolowane potaczenie przewodu z uziemieniem.

(04) Urzadzenie spawalnicze, silnik duzej mocy, obcigzenie duzej mocy nie moga
posiadac tego samego przewodu uziemiajgcego.

(05) Zacisk uziemienia PE, impedancja uziemienia nizsza niz 100Q .

(06) Uzyj najkrotszego mozliwego przewodu uziemiajgcego.
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(07) Jesli uziemiasz wiele falownikéw, zwrd¢ uwage, aby nie tworzy¢ petli uziemie-
nia. Jak ponize;j:

good ~ good = bad =

(08) Kable zasilajgce i kable sterujgce muszg by¢ oddzielone. W szafie sterujgcej kable
zasilajgce nalezy trzymac w odlegtosci wiekszej niz 10 cm od réwnolegtych kabli
sterujgcych, gdy kable zasilajgce i kable sterujgce sg skrzyzowane, nalezy je utozy¢
pionowo. Nie nalezy uktadac kabli zasilajgcych i kabli sterujgcych razem, poniewaz
moga wystgpic zaktdcenia.

(09) W normalnych okolicznosciach odlegtos¢ miedzy falownikami a silnikami jest
mniejsza niz 30 m, pragd wytwarzany przez pojemnos$¢ pasozytnicza moze powo-
dowac¢ zabezpieczenie nadpragdowe, nieprawidtowe dziatanie, awarie falownika i
usterki pracy sprzetu. Maksymalna odlegtos¢ wynosi 100 m, gdy odlegtosc¢ jest
duza, nalezy wybrac filtr po stronie wyjsciowej i zmniejszy¢ czestotliwosé nosna.

(10) Nie nalezy instalowaé¢ kondensatora pochtaniajgcego ani innych urzadzer pochta-
niajacych rezystancje pojemnosciowg po stronie wyjsciowej falownika.

Inverter v

M ) Motor

W

............

(11) Upewnij sie, ze wszystkie zaciski sg zamkniete, kable sg dobrze podtgczone do za-
ciskow, nie tworzg luzéw spowodowanych potrzgsaniem, nie powodujg iskrzenia i
zwarcia

(12) Zawsze staraj sie dgzyé do minimalizacji zaktécen.
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2-3-4 Zalecane specyfikacje urzadzenia

Srednica prze-

Model Nap. fasi- Moc sil- wodéw zasilaja- Wytacznik | Stycznik
lania nika (KW) cych (mm2) (A) (A)
SX3200-0R4G . 0.4 0.75 10 9
SX3200-0R75G g % 0.75 0.75 16 12
SX3200-1R5G 3 1.5 1.5 25 18
(@]
S$X3200-2R2G 2.2 2.5 32 25
SX3400-0R75G 0.75 0.75 6 9
SX3400-1R5G 1.5 0.75 10 9
SX3400-2R2G 2.2 0.75 10 9
S$X3400-3R7G 4 1.5 16 12
SX3400-5R5G 5,5 2.5 20 25
S$X3400-7R5G . 7,5 4 32 25
SX3400-11G 5:’ % 11 4 40 32
SX3400-15G Hrv': § 15 6 50 38
S$X3400-18,5G ~ 18,5 10 80 65
S$X3400-22G 22 10 80 65
SX3400-30G 30 16 100 65
SX3400-37G 37 25 100 80
SX3400-45G 45 35 160 95
SX3400-55G 55 50 160 115

*Powyzsze dane majg charakter wytgcznie informacyjny.

str. 15




Instrukcja obstugi przetwornika czestotliwosci serii SX3000

2-3-5 Zaciski obwodu gtéwnego i opis

1. Uktad zaciskéw falownika

AC230vV0,4~1,5kw

@LlLZBlBZUVW@
POWER MOTOR

AC 230V 2.2KW oraz AC 400V 0.4 ~ 15 KW

@O 11 L2 L3 - +B1B2 U VW@
POWER MOTOR

2. Opis zaciskéw:

Zacisk Opis
D Uziemienie PE
R/L1S/L2 T/L3 Zasilanie
U/T1, V/T2, W/T3 Silnik 3 fazowy
+/B1, B2 Rezystor hamujgcy
+/B1, - DC bus zacisk do podtaczenia dodatkowego choppera

3. Przyktad podtaczenia:

+m B2 = & Ru Sha Ths Umn Vie
I.IOIQIOIOICIOIOIOIOI
Bmhngmmwr i Rk bagit @

str. 16
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4. Schemat podstawowy
BDU | dodgtkowy Choper hamujacy
rezystor hamujacy . — (opcjonalnie)
(opcjonalnie) |
a3 wytacznik .
9y = RiL1 H/B1 B2 - use N
e e PR v * { M)
g 2 siL2 we S
R silnik
R " 8X3000 -
YA B
YB wyjscie przekaznika
Lo o 4 programowalnego
YC o 250VAC/30vVDC/3A
k]
8 . YO ¢ wyjscie cyfrowe
g AL 48V DC / 50mA
£8 .
53 i[Cojo s | OME
3 LV FOV | N )
S ek | S wyjscie analog.
cov | ¢ . 0-10V / 0-20mA
GND -——ﬁ
y 24V J;:
- : P 10V (max 10mA) RS + b :"’ port
1~10kQ ' FIC i | RS-485
1% wejscie 0/4~20mA RS- ¢———
! wejscie 0~10V o
GND $¢———
poNo i
1 iGolouws | =
- vV FIC | |
2-4 Zaciski sterujgce
NPN 5 Uwaga!
PNP © Fabrycznie wejscie analogowe
T ' FIC jest wejsciem prgdowym
24V COM X1 | X2 | X3 X4 X5 |COM J ) ! pra y '
[ i R ‘ 0-20mA. Zamiana FIC na wej-
Scie napieciowe wymaga prze-
I D J5 (78 | faczenia zworki J3 w gdrne po-
RS+RS- 10V FIC|GND|FOV |CME[YO | Vo] o V YA YB YC s
Bl bl B [ L2 leo tozenie i zmiany parametru
'T o |o L|L P0.03: 3.
2-4-1 Opis zaciskow sterujacych
Zacisk Opis Uwagi
X1 Do przodu (we. wielofunk. prog.) Zaciski X1-X5 s3 programo-
X2 Do tytu (we. wielofunk. prog.) wane w P4.00~P4.04
X3 Reset btedu (we. wielofunk. prog.) fabrycznie NPN,
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X4 Multi-speed 1 (we. wielofunk. prog.) po przepieciu zwory PNP
X5 Multi-speed 2 (we. wielofunk. prog.)
coM Zacisk wspolny
FOV Wyjscie analogowe 0~10V/0~20mA
10V Zrédto napiecia 10V
FIC Wejscie analogowe 0~20mA/0~10V
24v Zasilacz 24V
GND Wspdlny GND
CME Woyjscie dla OC
YO Wielofunkcyjne wyijscie cyfrowe
YA Wyjscie przekaznika NO
YB Wyjscie przekaznika NC
YC Zacisk wspdlny dla NO/NC

Opis przetacznikow:

Przefacznik Opis
J5 V, FOV wy. napieciowe; |, FOV wy. prgdowe
J3 I: FIC we. pradowe, V: FIC we. napieciowe;

X4 to standardowy wielofunkcyjny zacisk wejsciowy, umozliwiajacy

9 wtgczenie funkcji STO

J1 Sterowanie NPN / PNP

UWAGI dotyczgce obwodu sterujgcego:

(01) Przewody do zaciskéw sterujgcych 0,25-0,5mm2; prowadzi¢ min 10cm od przewo-
dow zasilajacych i silnikowych.

(02) Aby zapobiec zaktéceniom, nalezy uzy¢ przewodu ekranowanego lub dwuzyto-
wego.

(03) Upewnij sie, ze kazdy zacisk korzysta z odpowiednich warunkdw, takich jak: odpo-
wiednie napiecie i maksymalny prad.

(04) poprawny zacisk uziemienia PE, rezystancja uziemienia jest mniejsza niz 100Q.

(05) wymagania dotyczace okablowania kazdego zacisku, prawidtowy dobdr akceso-
riéw, takich jak potencjometr, woltomierz, zasilacze wejsciowe.

(06) Po prawidtowym zakorczeniu okablowania i sprawdzeniu, czy jest ono prawi-
dtowe, mozna wiaczy¢ zasilanie.
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Rozdziat 3. Eksploatacja

3-1 Opis klawiatury (panelu)

3-1-1 Panel

3-1-2 Opis przyciskéw na klawiaturze

Klawisz

Nazwa

Opis

PRG

Przycisk programo-
wania

Wejscie lub wyjscie z menu pierwszego poziomu

Przycisk enter

Stopniowo wchodz do menu i potwierdzaj parame-
try

UP przycisk zmiany

Zmiana w goére

DOWN przycisk
zmiany

Zmiana w doét

Lewy przycisk

W trybie ustawiania parametréw naciénij ten przy-
cisk, aby wybra¢ pozycje do modyfikacji.

W innych trybach wyswietla parametry poprzez
przesuniecie w lewo

|' Prawy przycisk [Tryb jak wyzej, przesuniecie w prawo
RUN START Przycisk startu
STOP STOP / reset W czasie pracy, ograniczonym przez F7.04, mozna

uzy¢ do zatrzymania falownika. W przypadku
alarmu, mozna uzy¢ do resetowania falownika bez
zadnych ograniczen.
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3-1-3 Opis diod kontrolnych:

Nazwa Opis podswietlonej diody
Hz Na wyswietlaczu: czestotliwosé
A Na wyswietlaczu: prad
\" Na wyswietlaczu: napiecie
F/R Dioda zgaszona: praca w przod.
Dioda zapalona: praca w tyt.

3-2 Programowanie

3-2-1 Zadawanie parametrow

Menu 3-poziomowe:

1. Poziom 1; Grupa parametréw
2. Poziom 2; Parametry

3. Poziom 3; Wartosci

Aby wejs¢ do grupy parametrow (poziom 1) nalezy nacisngé PRG, wyswietli sie grupa

parametrow PO. Naciskajgc strzatki géra/dot zmienia sie grupa parametréow. Naciskajac

przycisk wchodzi sie do kolejnego poziomu (poziom 2). Aby wybraé parametr

nalezy nacisngc¢ strzatki géra/dot. Aby przejs¢ do kolejnego poziomu

(poziom 3), w ktérym mozna zmienia¢ parametry, nalezy nacisng¢ £, Jedli parametr

nie miga, kod funkcji nie moze by¢ modyfikowany, mozliwe powody to:

1) parametry kodu funkcji nie moga by¢ modyfikowane. Takie jak rzeczywiste pa-
rametry testowe, zapisy operacji itp.;

2) kod funkcji w stanie pracy nie moze by¢ modyfikowany, nalezy zatrzymac silnik,
aby zmodyfikowac.

Naciskajac strzatki gora/dot ulegajg zmianie wartosci w parametrze. Aby zatwierdzié
zmiane naciskamy 3, Automatycznie falownik wyéwietla kolejny parametr, co
oznacza, ze zmiana zostatfa zaakceptowana. Aby powrdci¢ do wyswietlania np. war-
tosci zadanej czestotliwosci nalezy nacisnaé 2-krotnie &,

3-2-2 Resetowanie btedu

Po wystgpieniu awarii falownik wyswietla informacje o btedzie. Uzytkownik moze
nacisngc przycisk STOP na klawiaturze lub z zacisku, aby przeprowadzi¢ resetowanie
btedu w grupie parametrow P4 jednemu z zaciskdw nalezy przypisac¢ wartosc 9. Jesli
falownik jest w stanie btedu, a uzytkownik nie przeprowadza resetowania btedu,
falownik jest w stanie roboczym w celu ochrony, falownik nie moze pracowac.
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3-2-3 Automatyczne dostrajanie parametrow silnika

1: Automatyczne dostrajanie parametréw dynamicznych.

Wybierajac tryb sterowania wektorowego bez sprzezenia zwrotnego (PG), nalezy wpi-
sa¢ parametry znamionowe silnika (grupa P1), w przypadku braku wprowadzenia da-
nych falownik bedzie bazowat na parametrach znamionowych pasujacych do standar-
dowego wzorca silnika. Aby uzyskac¢ lepszg wydajnos¢ sterowania, zaleca sie automa-
tyczne dostrajanie parametrow silnika, a kroki automatycznego dostrajania sg nastepu-
jace:

Na poczatku nalezy dokonaé wyboru kanatu polecen (P0.02) dla polecen klawiatury. Na-
stepnie rzeczywiste parametry zgodnie z silnikiem, wprowadz nastepujgce parametry.
P1.01: znamionowa moc silnika; P1.02: znamionowe napigcie silnika; P1.03: znamio-
nowy prad silnika; P1.04: znamionowa czestotliwos¢ silnika; P1.05: znamionowa pred-
kos¢ silnika.

Uwaga: w procesie automatycznego dostrajania silnik i obcigzenie powinny zostac roz-
taczone, w przeciwnym razie parametry silnika uzyskane z automatycznego dostrajania
mogg by¢ nieprawidtowe.

2: Statyczne parametry autotuningu

Statyczne parametry silnika autotuning, nie trzeba roztgczac silnika z obcigzeniem, au-
totuning parametrow silnika, musi skorygowac parametry wejsciowe z tabliczek zna-
mionowych silnika (P1.01 - P1.05), poniewaz autotuning wykryje rezystancje stojana sil-
nika i rezystancje wirnika oraz indukcyjnos$¢ uptywu silnika. A wzajemnej indukcyjnosci
silnika i pradu bez obcigzenia nie bedzie mozna zmierzy¢, uzytkownik moze wprowadzi¢
odpowiednie wartosci zgodnie z tabliczkami znamionowymi silnika.

3-3 Stan pracy

3-3-1 Inicjalizacja po wtaczeniu zasilania

W procesie wtgczania zasilania falownika system najpierw sie inicjalizuje, na wyswietla-
czu LED wyswietla sie ,,2000”, a 4 kontrolki $wiecg jasno. Po zakorczeniu inicjalizacji
naped znajduje sie w trybie gotowosci.

3-3-2 Stan gotowosci

W stanie zatrzymania lub pracy mozna wyswietli¢ rézne parametry stanu. wybierz, czy
wyswietli¢ ten parametr za pomocg kodu funkcji P7.03 (parametry robocze), P7.05 (pa-
rametr stopu) bity binarne, rézne definicje mogg odnosi¢ sie do kodu funkcji P7.03 i
P7.05.

3-3-3 Samo uczenie sie parametrow silnika

Zapoznaj sie ze szczegétowymi opisami kodu funkcji P1.37.

str. 21



Instrukcja obstugi przetwornika czestotliwosci serii SX3000

3-3-4 Praca

W stanie pracy facznie 29 parametréw stanu mozna wybrac, czy wyswietli¢ parametry
stanu: czestotliwos¢ robocza, czestotliwos¢ zadana, magistrala

napiecie, napiecie wyjsciowe, prad wyjsciowy, czy wyswietli¢ kod funkcji, decyduje
wybér w kodzie P7.03 i P7.04 (przekonwertowanego na binarny), nacisnij klawisz,
aby zmienic¢ kolejnos¢ wyswietlania wybranych parametréw, nacisnij klawisz Shift
w lewo/w prawo, aby zmieni¢ kolejno$é wyswietlania wybranych parametréw.

3-3-5 Awaria

Seria SX3000 oferuje réznorodne informacje o btedach, zapoznaj sie z informacjami
o btedach falownika serii SX3000 i sposobach ich rozwigzania.
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3.4 Szybkie uruchomienie

‘ START ‘

l

Wybierz tryb sterowania
(P0.01)

YES | Whpisz parametry silnika
od P1.01 do P1.05

NO

Wpisz odpowiednie czasy
rozr. P0.17 i ham. P0.18

,{Wybierz sposcéb zadawania Rozpocznij

3 identyfikacje
START/STlOP. P0.02 silnika P1.37

Wybierz sposéb zadawania
czestotliwosci: P0.03

Wybierz metode startu
P6.00

‘ Wybierz metode startu ‘

Wopisz odpowiednie czasy
rozr. P0.17 i ham. P0.18

Wybierz met. zatrzymania ‘

Uruchom silnik i obserwuj
jego prace. W przypadku
probleméw zajrzyj do
paragrafu 6.2

Silnik pracuje
poprawnie

YES

KONIEC
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Rozdziat 4. Lista parametrow funkcji

Jesli PP.0O0 jest ustawione na warto$¢ rézng od zera, ochrona parametréw jest wigczona.
Nalezy wprowadzi¢ prawidtowe hasto uzytkownika, aby wejsé do menu. Aby anulowac
funkcje ochrony hastem, wprowadz hasto i ustaw PP.00 na 0. Menu parametréw dostoso-
wane przez uzytkownika nie jest chronione hastem. Grupa P, C to podstawowe parametry
funkcji, Grupa D stuzy do monitorowania parametréw funkgcji.

Symbole w tabeli kodow funkcji s3 opisane w nastepujgcy sposéb:

“Y¢”: Parametr mozna modyfikowac, gdy naped AC jest w stanie zatrzymania lub pracy.
“": Parametr nie moze by¢ modyfikowany, gdy naped AC jest w stanie pracy.

“®”: Parametr jest faktycznie zmierzong wartoscig i nie mozna go modyfikowac.

“uxn,

: Parametr jest parametrem fabrycznym i moze by¢ ustawiony tylko przez producenta.

Nod
‘n

e Nazwa parametru Zakres é 2 8
- (7]
funkciji E 6 < | &
a S
Grupa PO: Funkcje podstawowe
PO.00 Tryb pracy G/P 1: G typ stato-momentowy Zalezna o
2: P typ pompowo-wentylatorowy od typu
0: wektorowe
P0.01 Tryb sterowania 1: wektorowe ze sprzez. zwrotnym 2 *
2:V/F - skalarne
0: z panelu
Tryb zadawania polecen |1: z zaciskow terminala
P0.02 STSRT/STOP 2: komunikacja 0 *
0: zadawanie cyfrowe UP/DOWN

wartos¢ nie zapamiet. po wytgczeniu
1: zadaw. cyfrowe UP/DOWN war-
tos¢ zapamietana po wytgczeniu
2: FIV napieciowe (karta rozszerzen
. - . |krzywa 1)
P0.03 Giowne zrod’{o zatd'awanla 3: FIC pragdowe (krzywa 2) 0 *
Czestotliwosci X . .
: potencjometr na klawiaturze
: zadawanie impulsowe
: Multi-speed
: Simple PLC
:PID
: komunikacja

WYybdr zrédta czestotli- {Tak samo jak dla P0.03
wosci pomocniczej Y  |(gtdwnego Zrddta)

P0.04
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. L. 0: w zaleznosci od max. czestotliw.
WYybdr zakresu Y zrédta ., i s
P0.05 . _ . |1:w zaleznosci od wartosci gtéwnego 0
czestotliw. pomocniczej |,
zrédta X
PO.06 Zakrels _zrodfa czgstotllwo- 0%~150% 100%
sci pomocnicz. Y
Pierwsza pozycja (jednostki):
0: gtdwne zrédto X
1: X iY (okreslona za pomoca pozycji
»dziesigek")
2: przetgczanie pomiedzy XiY
Zaleznosci dla zrédet za- 3;:(52(;:??3”“3 pomiedzy praca X a
P0.07 dawania pracq . . 00
L, 4: przetaczanie pomiedzy pracg Y a
czestotliwosci .
pracg XiY
Druga pozycja (dziesiatki):
0: X+Y
1: X-Y
2: razem z maximum
3: razem z minimum
PO.08 Czestotliwosé zadana po |0.00Hz~maximum czestotliwosci 50.00Hz
zatgczeniu (P0.10)
P0.09 Kierunek obrotéw 0: do przodu 0
1: do tytu
po.10 | Maksymalna czestotli- o 1 600.00H: 50.00Hz
wosc
0: zadane w P0.12
1: FIV
PO.11 Gorne o.grar’an’er'ne cze- |2: FIC . 0
stotliwosci zrdédto 3: zastrzezony
4: we. impulsowym
5: komunikacja
po.12 | GOTMeograniczenie cze- \o, 44y csestotliwosci PO.10 50.00Hz
stotliwosci
PO.13 Ofset gornt?go Iogr. cze- |0.00Hz~Maximum czestotliwosci z 0.00Hz
stotliwosci P0.10
P0.14 | Minimalna czestotliwos¢ 0.00Hz"gornego ograniczenia w 0.00Hz
P0.12
P0.15 Czestotliwos$é nosna  [0.5kHz~16.0kHz Zalezna
od typu
PO.16 Zaleznc{>sc .cze;stotllwosu 0: Nie 1
nosnej od temp. 1: Tak
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P0.17 Czasrozruchul  |0.00s~65000s Zalezna |
od typu
P0.18 | Czashamowanial  |0.00s~65000s Zalezna |,
od typu
L 0:1s
P0.19 R°Zr“°nho/ l‘tak?:xiz'eje‘j' 1:0.1s 1 *
2:0.01s
Przesuniecie czestotliwo- o . S
P0.21 | $ci pomocniczego zrédta 0.00Hz"Maximum czgstotliwosci 0.00Hz *
oy P0.10
dla operacji XiY
po.2p | Rozdzielczosc zadawaney\, ) 2 *
czestotliwosci
Pamiec cyfrowej nastawy | . .
P0.23 | czestotliwosci po wtgcze- O:nie zapamletana 0 A
. . 1: zapamietana
niu zasilania
Czas przyspieszenia/ |0: max. Czestotliwosci (P0.10)
P0.25 |zwalniania czestotliwosci |1: zadanej czestotliwosci 0 *
liczony w stosunku do: |2: 100Hz
Czestotliwos$¢ bazowa do 0: czestotliwodci prac
P0.26 | modyfikacji GORA/DOL |- “2&°+O! pracy - 0 *
1: zadanej czestotliwosci
podczas pracy
Cyfra jednostki: powigzanie polece-
nia panelu operacyjnego ze zré-
dtem czestotliwosci
0: nie powigzane
1: zrédto czestotliwosci wedtug na-
stawy cyfrowej
2: FIV (karta rozszerzen)
3: FIC
. s 4: zastrzezone
Powigzanie Zrédta pole- 5. 7adawanie imbulsowe
P0.27 |cen ze zrodtem czestotli-| . P 0000 *
. 6: Multi-speed
wosdl 7: Simple PLC
8: PID
9: komunikacja
Cyfra dziesigtek: powigzanie pole-
cenia terminala ze zrodtem czesto-
tliwosci
Cyfra setek: powigzanie polecenia
komunikacji ze zrédtem czestotli-
WoSCi
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Grupa P1: Parametry silnika

P1.00 Wybdr rodzaju silnika o zwyk'fy 5|In|'k ésynchronlcz'ny 0 *
1: specjalny silnik asynchroniczny
P1.01 Moc znamionowa  |0.1kW~1000.0kW zalezna | -
od typu
P1.02 Napiecie znamionowe |1V~2000V Zalezna *
od typu
. Zalez
P1.03 Prad znamionowy 0.01A~655.35A aiezna *
od typu
P1.04 Czestotliwosc¢ zn. 0.01Hz~Maximum czestotliwosci Zalezna *
od typu
‘s - Zalezna
P1.05 Predkosc zn. 1rpm~65535rpm od typu *
Auto-tu-
P1.06 Rezystancja stojana 0.0010~65.5350 u;;;u *
S - Auto-tu-
P1.07 Rezystancja wirnika  |0.001Q~65.535Q ning *
P1.08 Indukeyjnogé 0.01mH~655.35mH A“;;’gtu' *
: . Auto-tu-
P1.09 Reaktancja wspélna  |0.1mH~6553.5mH uni(:1gu *
Auto-tu-
P1.10 | Prad biegu jatowego |0.01A~P1.03 “ntlc; ;” *
P1.27 Enkoder rozdzielczos¢ 1~65535 1024 *
(zastosowana karta)
P18 Enkoder typ (zastoso- |0: ABZ |nkrementalr1y 0 *
wana karta) 2: resolwer (zastrzezony)
Kierunek dla enkodera in-|0: do przodu
1.
P1.30 krementalnego AB 1: do tytu 0 o
P1.31 Encoder offset kgta  |0.0~359.9° 0.0° *
P1.34 Liczba par biegunow re- 1~65535 1 *
solwera
Czas wykrycia odtgczenia |0.0: brak dziatania
P1.36 PG od predkosci 0.15~10.0s 0.0 *
0: brak
P1.37 Auto-tuning L statycz'ny auto-tunlng 0 *
2: dynamiczny auto-tuning
3: kompletny
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Grupa P2: Parametry sterowania wektorem silnika

Wzmocnienie proporcjo-

P2. 1~1
00 nal. petli predkosci 1 00 30 *
pao1 | 73S calk pelt" predkosel | h15~10.00s 050s | *
pp.oy | CPestotliwost przefacza- 4 hp) o 5.00Hz | %
nial
P2.03 Wzm. p'roporqo’n'alne pe- 1~100 20 %
tli predkosci 2
p2.oa | 73S calk pezt" predkosel | 15~10.00s 1.00s | %
Czestotliwos¢ przefacza- L
P2.05 nia 2 P2.02~Max. czestotliwosci 10.00Hz | ¥
P2 06 Wzmocm(::nnle poslizgu dla 50%~200% 100% %
sterowania wektorowego
ppo7 | Stafaczasowafiltrapetli | 1006 0.015s | +#
predkosci
Wzmocnienie przewzbu-
P2.08 |dzenia sterowania wekto-|0~200 64 bAS
rowego
0: zgodnie z par. P2.10
1: FIV
Zrédto gérnego ograni- |2: FIC
py 09 |cCZeNia momer.1tu obrotg- 3: zastrzezo.ne: 0 %
wego w trybie kontroli |4: zadawanie impulsowe
predkosci 5: komunikacja
6: MIN(FIV,FIC)
7: MAX(FIV,FIC)
Cyfrowe ustawienie gor-
nego ograniczenia mo-
P2.10 |mentu obrotowego (elek-|0.0%~200.0% 150.0% | ¥
trycznego) w trybie ste-
row. predkoscig
0: zgodnie z par. P2.10
Wybér polecenia gérnego|1: FIV
ograniczenia momentu |2: FIC
P2.11 |obrotowego w trybie ste- |3: zastrzezone 0 *
rowania predkoscig (ge- |4: zadawanie impulsowe
nerowanie energii) 5: komunikacja
6: MIN(FIV,FIC)
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Cyfrowe ustawienie goér-
nego ogranicz. momentu
P2.12 obrotow. (mechanicz- |0.0%~200.0% 150.0% | +¢
nego) w trybie sterow.
predkoscia
Wzmocnienie proporcjo-
P2.13 | nalne regulacji wzbudze- |{0~60000 2000 *
nia
pa.14 | Wemocnienie catki regu- |, g4 1300 | %
lacji wzbudzenia
Wzmocnienie proporcjo-
P2.15 nalne regulacji mome!'\tu 0~60000 2000 %
obrotowego (mechanicz-
nego)
Wzmocnienie catki regu-
P2.16 lacji momentu obroto- |0~60000 1300 *
wego
P2 17 Wiasciwosé c?’rl_q petli |0: nie aktywny 0 %
predkosci 1: aktywny
Maks. wspodtcz. momentu
P2.21 | obrotowego dla obszaru {50%~200% 100% *
ostabienia pola
0: nie aktywny
WHtacz ograniczenie mo- |1: petne
p2.22 mentu mech. 2: stata predkosc 0 *
3: hamowan.
P2.93 Gorne ograniczenie mocy 0.0%~200.0% Zaleina %
dla pracy generatorowe;j od typu
Grupa P3: Parametry sterowania V/F
0: liniowa V/F
1: wielopunktowa V/F
2: kwadratowa V/F
3:1.2-mocy V/F
- . |4: 1.4-mocy V/F
P3.00 VF ustawienie krzywej 6: 1.6-mocy V/F 0 *
8:1.8-mocy V/F
9: zastrzezony
10: V/F rozdzielone
11: V/F w potowie rozdzielone
P3.01 Zwiekszenie momentu |0.0%: automatyczne Zalezna %
' obrotowego 0.1%~30.0% od typu
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p3.0z |CESt odcieciawzm. mo-|g oy restotliwosdé 50.00Hz | %
mentu obrotowego
P3.03 |Multi-point V/F czestot. 1|0.00Hz~P3.05 0.00Hz *
Multi-point V/F napi
p3.04 | U po'”l /Fnapiec ) 004~100.0% 0.0% | *
P3.05 |Multi-point V/F czestot. 2 |P3.03~P3.07 0.00Hz *
P3.06 | Multi-point V/F napieci 2 |0.0%~100.0% 0.0% *
P3.07 |Multi-point V/F czestot. 3 |P3.05~znamionowa silnika(P1.04) 0.00Hz *
P3.08 | Multi-point V/F napieci 3 |0.0%~100.0% 0.0% *
p3.09 |VFWzmocnienie kompen-|, oo )06 oo, 00% | *
sacji poslizgu
P3.10 | VF wzm. przewzbudzen. |0~200 64 *
P3.11 VF wzmocnienie '.c.’rumle— 0~100 Zalezna %
nia oscylacji od typu
0: cyfrowo(P3.14)
1: FIV
2: FIC
3: zastrzezony
I - 4; impulsowo
Zrodt -
pa3 | Zrodto napiecia doror- | i cpeed 0 | %
6: Simple PLC
7:PID
8: komunikacja
Uwaga: 100% odpowiada zn. napieciu
silnika
Cyfrowe ustaw. napiecia — .
P3.14 dla rozdzielenia V/F OV~napiecie znamionowe ov *
Czas Dravspieszenia na- 0.0s~1000.0s: oznacza czas, w ktorym
P3.15 . .p ysp . . napiecie przyspiesza od 0 V do zna- 0.0s )Ag
piecia rozdzielenia V/F . L
mionowego napiecia silnika
0.0s~1000.0s
Czas zwalniania napiecia |Oznacza czas, w ktorym napiecie
P3.16 . . - . . *
rozdzielenia V/F spada od napiecia znamionowego sil- 0.0s
nika do 0 V.
0: czestotliwosé/napiecie niezaleznie
p3.17 Tryb zatlfzymz.anla przy |spadajgdo0 . . 0 %
rozdzieleniu V/F 1: po spadku napiecia do 0 czestotli-
wos¢ ponownie spada
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P3.18 Przecigzenie pragdowe [50%~200% 150%
Zabezpieczenie przed |0: nie aktywne
P3.19 B 1
przecigzeniem pragdowym |1: aktywne
P3.20 | Wzmocnienie ttumienia |0~100 20
Wspétczynnik kompensa-
p321 | dipradudiadziatania o0 o0 50% | *
wielokrotnego przecigze-
nia pragdowego
p3.2p | NapiedeszynyDCdla oo o gns oy 7700V | *
przecigzenia pragdowego
P3.23 Zabezpleczem(? p'rzed za |0: nie aktywne 1 *
duzym napieciem 1: aktywne
p3.24 Wzmocnlenlfe t’{umlenla 0~100 30 %
przepiecia
P3.25 Wzmpcmeme nap.le;c.la 0~100 30 %
ttumigcego przepiecie
Max. Narastajace ograni-
P3.26 czenie czestotliwosci  |0~50Hz 5Hz *
przepiecia
Grupa P4: Zaciski wejsciowe
P4.00 X1 wybor funkcji 0: brak funkcji 1 *
, N 1: start przéd(FWD)
P4.01 X2 funk 2
0 wybor funkdi 2: start tyt (REV) *
P4.02 X3 wybor funkgji 3: sterowanie trzy przewodowe 9 *
P4.03 X4 wybér funkcji |40 do przodu (JOG-F) 12 | %
- - 5:J0OG do tytu (JOG-R)
P4.04 X5 wybor funkcji 6: do gory zacisk UP 13 *
5 ji 7: na dot zacisk DOWN
P4.05 X6 wybor funkcji ‘ NN 0 *
(dodatkowa karta) 8: zatrzymanie wybiegiem
04,06 X7 wybor funkgji 9: reset btedu (RESET) o N
: (dodatkowa karta) |10 STABT przerwa
11: wejscie normalnie otwarte (NO)
btad zewnetrzny
12: Multi-speed 1
13: Multi-speed 2
14: Multi-speed 3
P4.07 Zarezerwowana 15: Multi-speed 4 0 *
16: czas przysp/hamow. 1
17: czas przysp/hamow. 2
18: przetacznik zrédta zadawania cze-
stotliwosci X,Y
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19: zerowanie wartosci UP/DOWN
20: Zzrédto polecenia zacisk przetacza-
jacy

21: blokada rozruchu / hamowania
22: PID przerwa

23: PLC status reset

24: Swing pauza

25: licznik wejscie

26: licznik reset

27: dtugos¢ wejscia licznika

28: dtugos¢ reset

29: blokada kontroli momentu

30: wejscie impuls. (tylko dla X5)

31: zastrzezony

32: natychmiastowe hamow. DC

33: wejscie normalnie zamkniete (NC)
btad zewnetrzny

34: zakaz modyfikacji czestotliwosci
35: odwrdc¢ kier. dziatania PID

36: zewnetrzny zacisk STOP 1

37: zrédto polecenia zacisk przetacza-
jacy 2

38: PID przerwa w rézniczkowaniu
39: przetgczanie miedzy gtéwnym
zrédtem czestotliwosci X a zaprogra-
mowang czestotliwoscia

40: przetaczanie miedzy pomocni-
czym zrodtem czestotliwosci Y a cze-
stotliwoscig zaprogramowang

41: zastrzezony

42: zastrzezony

43: PID przetaczanie parametrow
44: zastrzezony

45: zastrzezony

46: Przetgczanie sterowania predko-
$cig/momentem

47: STOP awaryjny

48: zewnetrzny STOP zacisk 2

49: hamow. pradem statym (DC)

50: wyczys$¢ biezacy czas dziatania
51-59: zastrzezony

P4.10 Czas filtrowania 0.000s~1.000s 0.010s ¥
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0: tryb dwuprzewodowy 1
Tryb zadawania komend |1: tryb dwuprzewodowy 2
P4.11 ! 0
START/STOP 2: tryb tréjprzewodowy 1
3: tryb tréjprzewodowy 2
Zaciski UP/DOWN szyb-
pg1p | ZaCiskiU Ifoé‘z S2YD~ |5 001Hz/s~65.535Hz/s 1.00Hz/s
pg.q3 |Min: Wartos; FIVkrzywej | hov~pa.15 0.00V
fset dla min. wartosci
pg.1q | Ofsetdlamin wartoscl | )00 nor100.0% 0.0%
krzywej 1
pa1s |Max Wartoslc FIV krzywej |1 13~410.00v 10.00V
fset dl . $ci
pg1g | Ofsetdiamax wartosci | o0 norn 100 0% 100.0%
krzywej 1
pg.17 | IV czasfiltrowanikrzy- 1o o )6 5o 0.10s
wej 1
P4.18 M'"'Wartosg FIVkrzywej |4 g0v~pa.20 0.00V
pg.1g | Ofsetdlamin. wartosci | )05 hore 100.0% 0.0%
krzywej 2
pa20 |Max Wartoszc FIV krzywej |5, 18~+10.00v 10.00V
fset dl . Sci
pggy | Ofsetdiamax wartosci | o5 nore 100 0% 100.0%
krzywej 2
paop | IV czasfiltrowanikrzy- 1o o ) 5o 0.10s
wej 2
pa.g |We:Impulsowe min. cze- |, o\ 11ompa 30 0.00kHz
stotliwosé
Offset we. Impulsowego
P4.29 . SOWEEO | 100.0%~100.0% 0.0%
min. czestotliwos¢
pg30 | V& Impulsowe max.cze-|p) oo 0oKHz 50.00kHz
stotliwosé
pg3y | Offsetwe.Impulsowego | o, 6ov100 0% 100.0%
max. czestotliwos¢
pa3z | We Impulsowe czasfil- |y oo 16 00s 0.10s
trowania
Jednostki: FIV wybor krzywej
P4.33 Wybér krzywej Fl 1: krzywa 1(2 punkty, zobacz 321
P4.13~P4.16)
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2: krzywa 2(2 punkty, zobacz
P4.18~P4.21)

3: krzywa 3(2 punkty, zobacz
P4.23~P4.26)

4: krzywa 4(4 punkty, zobacz
C6.00~C6.07)

5 :krzywa 5(4 punkty, zobacz
C6.08~C6.15)

Dziesigtki: FIC wybdr krzywej(1~5,
jak dla FIV)

Setki: zastrzezone

P4.34

Wybér ustawienia dla Fl
mniejszego niz minimalne
wejscie

Jednostki: ustawienie dla FIV mniej-
szego niz minimalny sygnat wej-
sciowy

0: Odpowiada minimalnym ustawie-
niom wejsciowym 1:0.0%

Dziesigtki: wyboér ustawienia dla FIC
mniejszego niz minimalne wej-
Scie(0~1, jak dla FIV)

000

P4.35

X1 opdinienie

0.0s~3600.0s

0.0s

P4.36

X2 opdinienie

0.0s~3600.0s

0.0s

P4.37

X3 opdznienie

0.0s~3600.0s

0.0s

P4.38

X wybor trybu 1

0: NO

1: NC

Jednostki: X1
Dziesiatki: X2

Setki: X3

Tysigce: X4
Dziesiatki tysiecy: X5

00000

P4.39

P5.00

wybor trybu 2

MO1 wybér trybu wyijscia
zacisk (karta rozszerzen)

0: wysoki poziom waznosci

1: niski poziom waznosci
Jednostki: X6(karta zewnetrzna)
Dziesiatki: X7(karta zewnetrzna)
Setki: zastrzezony

Tysigce: zastrzezony

Setki tysiecy: zastrzezony

0: wyj. Imp. (MO1-COM)
1: wyj. sygnatowe

00000

Grupa P5: Zaciski wyjsciowe

P5.01

MO1 funkcje (karta roz-
szerzen)

0: brak sygnatu na wyjsciu
1: praca napedu AC
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Funkcje przekaznika YA-

P5.02 YB-YC)
P5.03 Zarezerwowane
P5.04 YO wyjscie OC
P5.05 Zarezerwowane

2: zatrzymanie po btedzie (stop)

3: wykrywanie czestotliwosci na wyj-
$ciu FDT1

4: osigganie zadanej czestotliwosci
5: gotowosc do pracy (brak sygnatu,
gdy stop)

6: ostrzezenie o przec. silnika

7: ostrzezenie o przecigzeniem na-
pedu AC

8: okreslenie zadanej wartosci licz-
nika

9: osiggniecie zadanej wartosci licz-
nika

10: osiggnieta dtugosé zadanej warto-
sci liczniku

11: ukonczenie cyklu PLC

12: osiggniecie skumulowanego czasu
pracy

13: ograniczenie czestotliwosci

14: ograniczenie momentu

15: gotowy do pracy (RUN)

16: FIV>FIC

17: osiggniecie gérnego ograniczenia
czestotliwosci

18: osiggniecie dolnego ograniczenia
czestotliwosci (brak sygnatu, gdy
stop)

19: zbyt niskie nap. na wyjsciu

20: ustawienia komunikacji

21: zastrzezony

22: zastrzezony

23: gotowosc¢ do pracy 2 (brak sy-
gnatu, gdy stop)

24: osiggniecie skumulowanego czasu
zasilania

25: wykrywanie czestotliwosci na
wyjsciu FDT2

26: osiggniecie czestotliwosci 1

27: osiggniecie czestotliwosci 2

28: ---

29: ---

30: osiggniecie czasu

31: przekroczenie limitu pojawienia
sie sygnatu na wejscia FIV

%
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32: zerowe obcigzenie

33: praca do tytu

34: prad zerowy

35: osiggniecie zbyt wysokiej tempe-
ratury modutu

36: przekroczenie wartosci pradu
P8.36

37: osiggniecie dolnego ograniczenia
czestotliwosci (na wyjsciu stop)

38: alarm na wyjsciu

39: zastrzezony

40: osiggniecie zad. czasu pracy

MO1 wybér funkcji wyj.
(karta rozszerzen)

czestotliwos¢ pracy

P5.06 czestotliwosci zadana

prad na wyjsciu

FOV wybér funkcji wyj-
moment na wyjsciu 0 w

P5.07

moc na wyjsciu

napiecie na wyjsciu

wyjscie impulsowe (100,0% dla
100,0kHz)

7: FIV

8: FIC

9: zastrzezony

10: dtugos¢

11: wartos¢ zliczania

12: ustawienia komunikacji 1 A
13: predkos¢ obrotowa silnika

14: prad na wyjsciu (100,0% dla
1000,0A)

15: napiecie na wyjsciu(100,0% dla
1000,0V)

16: moment obrotowy wyjsciowy
(wartosc¢ rzeczywista, odpowiadajaca
procentowej wartosci silnika)

0:
1:
2:
$ciowej 3:
4.
5:
6:

FOC wybaor funkcji wyj.

P5.08 ,
(karta rozszerzen)

P5.09 | MO1 Max. czestot. Wy. |0.01kHz~100.00kHz 50.00kHz

P5.10 FOV odchytka -100.0%~+100.0% 0.0%

P5.11 FOV przyrost -10.00~+10.00 1.00

FOC odchytka

P5.12 -100.0%~+100.0% 0.0%

P5.13 FOC przyrost -10.00~+10.00 1.00

ol X% % X% | %

P5.17 | MO1 opdznienie reakcji |0.0s~3600.0s 0.0s
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ps.1g | YAYB-YCopoznieniere- |4 5 360005 00s | %
akgji
P5.19 Zarezerwowane - AS
P5.20 Zarezerwowane --- Ag
P5.21 Zarezerwowane --- Ag
0: logika dodatnia
1: logika ujemna
P5.22 Wyjscia wybor logiki  |Jednostki: MO1 00000 Ag
Dziesigtki: YA-YB-YC
Setki: zastrzezony
Grupa P6: Start/Stop
0: start bezposredni
1: restart w trybie $ledz. predkosci
P6.00 Tryb rozruchu 2: rozruch wstepny (silnik asynchro- 0 *
niczny)
3: SVC szybki start
‘s 0: od czestotliwosci zatrzyma 1: Od
Predk
P6.01 red os,c obrot.owa tryb predkosci zerowej 0 *
sledzenia S
2: od max. czestotliwosci
P6.02 Predkosc sledzenia 1~100 20 *
P6.03 Czestot. poczgtkowa |0.00Hz~10.00Hz 0.00Hz *
P6.04 | Czas wstrzymania startu |0.0s~100.0s 0.0s *
Prad hamowaniaDC/ | ...
P6.05 orad poczatkowy 0%~100% 0% *
pe.og | C73shamowaniaDC/ o) o6 o *
czas poczatkowy 0.0s
0: przyspieszenie/zwalnianie rampa
liniowa
Tryb rozruchu / hamowa- |1: przyspieszenie/zwalnianie po S
P6.07 . .
nia rampie A 0 *
2: dynamiczne przyspieszenie/zwal-
nianie po Srampie B
Czas rozruchu S rampy o/ o o
P6.08 START 0.0%~(100.0%-P6.09) 30.0% *
pg.og | CFASrozruchusSrampy |, ho .100.0%-P6.08) 30.0% | *
STOP
P6.10 STOP 0: po rampie 0 %
1: wybiegiem
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Hamowania pragdem sta-

P7.01

Klawisz JOG
(klawiatura zewnetrzna)

0: brak funkcji

1: przetgczanie sterowanie miedzy
klawiaturg zewnetrzng a sterowa-
niem zdalnym. Jesli biezgcym zré-
dtem polecen klawiatura, wybor jest
nieprawidtowy

2: przetgczanie miedzy obrotem do
przodu a do tytu, funkcja jest wazna
tylko wtedy, gdy Zrédtem polecen
jest kl. zewn.

3: przesuwanie do przodu za pomocg
klawiatury (JOG-FWD)

4: rezerwowe przesuwanie za po-
moca klawiatury (JOG-REV)

P6.11 0.00Hz~Max. czestotliwosci 0.00Hz ¥
tym DC
pg.12 | OPOZnienie hamowania |\ .. g oo 00s | %
pradem statym DC
pe.13 | >1OPDC p;?: hamowa- |6/ +100% 0% | %
P6.14 STOP DC czas ham. 0.0s~100.0s 0.0s *
P6.15 Wsp. wyk. hamowania [0%~100% 100% ¥
. Zalez
P6.18 | Sledzenie predkosci  |30%~200% aezny |
od typu
Czas rozmagnesowania Zalezny
P6.21 .00™~5.
6 (wazny SVC) 0.0075.00s od typu *
0: wytgczona
P6.23 Kontrola wzbudzenie |1: tylko podczas hamowania 0 e
2: zatgczona roz/ham
P6.24 | Prad rozmagnesowania |0~150% 100% e
P6.25 | Wzmocnienie rozmagn. |1.00~2.50 1.25 e

Grupa P7: Klawiatura (panel operacyjny) i wyswietlacz

P7.02

Klawisz STOP/RESET

0: klawisz STOP/RESET wtgczony tylko
sterowaniu z klawiatury

1: klawisz STOP/RESET wtgczony w
kazdym trybie

P7.03

Parametry dziatania wy-
Swietlacza LED 1

0000—FFFF
Bit00: czestotliwos¢ robocza 1 (Hz)
Bit01: czestotliw. ustawiania (Hz)

1F

str. 38




Instrukcja obstugi przetwornika czestotliwosci serii SX3000

Bit02: napiecie magistrali (V)
Bit03: napiecie wyjsciowe (V)
Bit04: prad wyjsciowy (A)

Bit05: moc wyjsciowa (kW)

Bit06: moment wyjsciowy (%) Bit07:
stan wejscia DI

Bit08: stan wyjscia DO

Bit09: napiecie FIV (V)

Bit10: napiecie FIC (V)

Bitll: zarezerwowane

Bit12: wartosc licznika

Bit13: wartos¢ dtugosci

Bit14: wyswietl. predk. obcigzenia
Bit15: ustawienie PID

Parametry dziatania wy-

0000-FFFF

Bit0O0: sprzezenie zwrotne PID Bit01:
stopien PLC

Bit02: czestotliw. we impulsu (kHz)
Bit03: czest. robocza 2 (Hz)

Bit04: pozostaty czas pracy

Bit05: napiec. FIV przed korekta (V)
Bit06: napiec. FIC przed korektg (V)
Bit07: zarezerwowane

Bit08: predkos¢ obrotowa silnika

LED zatrzymanie

Bit03: stan wyjscia DO
Bit04: napiecie FIV (V)
Bit05: napiecie FIC (V)
Bit06: zarezerwowane

P7.04 ewietlacza LED 1 B?t09: akt.ualny czas wigczenia zasila- 0
nia (godzina)
Bit10: aktualny czas pracy (min)
Bit11: czestotliw. we impulsu (kHz)
Bit12: wart. ustawienia komunikacji
Bit13: predkos¢ sprzezenia zwrot-
nego enkodera
Bit14: wyswietlacz czestotliwosci
gtéwnej X (Hz)
Bit15: wyswietlacz czesto. pomocni-
czej Y (Hz)
0000—FFFF Bit00: Czestotliwos¢ za-
dana (Hz)
Bit01: napiecie magistrali (V)
P7.05 Parametry wyswietlacza |Bit02: stan wejscia DI 33
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Bit07: wartos¢ zliczania

Bit08: wartos¢ dtugosci

Bit09: etap PLC

Bit10: predkos¢ obcigzenia

Bit1l: ustawienie PID

Bit12: czestotliw. we. impuls. (kHz)

Szybkos¢ wyswietlania

P7.06 L 0.0001~6.5000 1.0000 *
obcigzenia

p7.07 Temperatura _radlatora 0.0°C~120.0°C i o
falownika

P7.08 Temperatura radl.atora 0.0°C~120.0°C i o

mostka prostowniczego

P7.09 Catkowity czas pracy |0h~65535h - °

P7.10 | Wersja oprogramowania |- - °

P7.11 | Wersja oprogramowania |- - °

0: 0 miejsc dziesietnych

Szybkos¢é wyswietlania L .
¥ ¥ 1: 1 miejsce dziesietne

P7.12 obcu:lzenlsai Tr:?sce dzie- 2: 2 miejsca dziesietne 1 *
¢ 3: 3 miejsca dziesietne
P7.13 | Catkowity czas wiaczenia |Oh~65535h - °
P7.14 | Catkowite zuzycie energii |0kW~65535kWh - °
Grupa P8: Funkcje pomocnicze
P8.00 JOG czestot 0.00Hz~Max. czestotliwosci 2.00Hz *
P8.01 JOG czas przyspieszan. [0.0s~6500.0s 20.0s *
P8.02 JOG czas zatrzymania |0.0s~6500.0s 20.0s *
. . Zalezny
. 2 .00s~
P8.03 Czas przyspieszania 0.00s~65000s od typu ¥
P8.04 Czas zatrzymania 2 0.0s~65000s Zalezny *
od typu
. . - Zalezny
P8.05 Czas przyspieszania 3 |0.0s~65000s od typu ¥
P8.06 | Czaszatrzymania3  |0.0s~65000s Zalezny |,
od typu
. . - Zalezny
P8.07 Czas przyspieszania 4 |0.0s~65000s od typu *
P8.08 Czas zatrzymania 4 0.0s~65000s Zalezny *
od typu
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P8.09 Czestot. skoku 1 0.00Hz-Max. czestotliwosci 1.00Hz *
P8.10 Czestot. skoku 2 0.00Hz-Max. czestotliwosci 0.00Hz *
P8.11 | Amplituda czest. skoku |0.00Hz-Max. czestotliwosci 0.01Hz *
P8.12 Przéd / tyt opdinienie |0.0s~3000.0s 0.0s ¥
P8.13 Rewersja - kontrola  [0:aktywna 1:nie aktywna 0 Ag
Tryb pracy, gdy usta- 0: ur.uch?r?n przy dolnej granicy cze-
. . .. stotliwosci
P8.14 | wiona czesto. jest nizsza . 0 *
od dolnego limitu czesto 1: zatrzymaj
" |2: uruchom przy ,,0”predkosci
P8.15 Odchytka 0.00Hz~10.00Hz 0.00Hz pie
pg.16 | 'ro8lacznego czasuwla- o gp g, oh *
czenia zasilania
P8.17 |Progtacznego czasu pracy|Oh~65000h Oh Ag
0: Nie
P8.18 Ochrona Startu 1: Tak 0 Ag
pg.1g |Wartos wykrywania cze-|, o Moy crestotliwosci 50.00Hz
) stotliwosci (FDT1) ’ $ €28 ’
P8.20 | Histereza czestot. (FDT1) |0.0%~100.0% (FDT1) 5.0%
iggni k kry-
pgp1 | Osiagnieto zakres wykry-1, oo 166 0o (Max. czestotli.) 0.0%
wania czestot.
P8.22 Czestotl!w. skoku pc')dc.zas 0: nie aktywne 0 %
przyspiesz./ zwalniania |1: aktywne
Punkt przetaczania cze-
P8.25 stotliwosci mledzy cza- 0.00Hz-Max. czestotliwosci 0.00Hz *
sem przyspieszania 1l a
czasem przyspieszania 2
Punkt przetgczania cze-
pg.ag | Stotliwoscimiedzy cza- ) 01 \ax. czestotliwosci 0.00Hz | %
sem zwalniania 1 a cza-
sem zwalniania 2
P8.27 JOG preferencja 0: nie aktywny 0 *
1: aktywny
Wartos$¢ wykrywania cze- L
P8.28 L, 0.00Hz-Max. czestotliwosci 50.00Hz
stotliwosci (FDT2)
P8.29 | Histereza czesto. (FDT2) [0.0%~100.0%(FDT2 level) 5.0%
pg.3o | Osiagnigto zakres wykry- ) 01\ czestotliwosci 50.00Hz
wania czestotliw. 1
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Dowolna czestotliwosé

P8.31 |osiggajgca amplitude wy-|0.0%~100.0% Max. czestotliwosci 0.0% *
krywania 1
Dowolna czestotliwosé
P8.32 |osiggajgca amplitude wy- |0.00Hz-Max. czestotliwosci 50.00Hz | *
krywania 2
Dowolna czestotliwos¢
P8.33 |osiggajgca amplitude wy-|0.0%~100.0% Max. czestotliwosci 0.0% *
krywania 2
P8.34 Poziom wykrywania zero-|0.0%~300.0% %
) wego pradu 100.0% dla pragdu znamionowego 5.0%
pg.35 | C2as oponieniawykrydia \, o, eh g 0.10s | +#
zerowego pradu
Prég przecigzenia prado- |0.0% (nie aktywny)
P8. 200.09
8.36 wego 0.1%~300.0% (pradu zn) 00.0% | ¥
pg.37 |73 opoznienia wykrycia , o6 600 0os 0.00s | %
przecigzenia pr.
P8.38 Dowolny prad 1 0.0%~300.0% (pradu znamionow.) 100.0% | *
D I di .
P8.39 owo nY P 0.0%~300.0% (pradu znamionow.) 0.0% *
amplituda
P8.40 Dowolny prad 2 0.0%~300.0% (pradu znamionow.) 100.0% |
D | 2
P8.41 owolny prad 0.0%~300.0% (pradu znamionow.) 00% | %
amplituda
. " . |0: nie aktywny
P8.42 | Wybor funkcji czasowej 0 *
1: aktywny
0: zadane P8.44
1: FIV
P8.43 Zrédto czasu trwania 2: FIC . 0 *
3: zastrzezone
100 % wejscia analogowego odpo-
wiada wartosci P8.44
P8.44 |Czas zrddta czasu trwania [0.0Min~6500.0Min 0.0Min
pg.45 | [V dolnagranica napie- | o\ .pg 46 3.10V
cia wejsciowego
FIV gd i ig-
P8.46 gorna granica napie- |pg 4510 ooy 680V | %
cia wejsciowego
pg.47 | "rogtemperatury mo-;orngec 75°C | *

dutu
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Sterowanie wentylato-

0: wentylator pracuje podczas RUN

Ochrona przed przecigze-

0: nie aktywny

P8.48 0
rem chtodzgcym 1: wentylator pracuje ciagle *
P8.49 CzestotI|w0§c wybudze- czestotI!wosjcl uspienia ( P8.51)~Max. 0.00Hz %
nia czestotliwos¢ (P0.10)
pg.so | OPOznienie czestot. wy- | o 6500.0s 00s | %
budzenia
. ., , . . |0.00Hz~ czestotliwo$¢ wybudze-
P8.51 Czestotliwosc¢ uspienia nia(P8.49) 0.00Hz
P8.52 | Czas opdznienia uspienia |0.0s~6500.0s 0.0s
P8.53 OSIa)gnlet(? ble?acy czas 0.0Min~6500.0Min 0.0Min
dziatania
pa.s4 | Wepstaynnikkorekdi ;50 100% | *
mocy wyjsciowej
. N Zalez
P8.55 Szybki czas zwalniania |0~6553.5s aiezny *
od typu

Grupa P9 :Usterki i ochrona

przed utratg fazy wejscio-
wej

uszkodzeniem stycznika

0: nie aktywny 1: aktywny

P9.00 niem silnika 1: aktywny 1 *
po.o1 | Wem.zabezpieczenie ,q.4 4, 1.00 | %
przecigzeniowe silnika
po.0z |Wspofczynnik zabezpiecz. |, ) 0, 80% | %
przecigzenie silnika
po.o3 | Napiecieblokowania |, ., 30 %
przepiecia
P9.04 Napiecie blokowania [120%~150% 130% *
Z ie dozi
P9.07 warcie 02|e?mne PT2Y 0. nie aktywny  l:aktywny 1 *
starcie
P9.09 | Auto. reset btedu, ilo$¢ [0~20 0 *
Dziatanie MO1 podczas 0: nie aktvwn
P9.10 | automatycznego reseto- |, ywny 0 g
. 1: aktywny
wania btedu
pg.11 | C23s do automatycznego |, ., g, oo 1.0s | %
resetowania btedu
Jednostki: wybér zabezpiecz. przed
WYybdr zabezpieczenia |utratg fazy wejsciowej
P9.12 Dziesigtki: wybor zabezpiecz. przed 11 *
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0: nie aktywny

1: aktywny

Wybor zabezpieczenia |Jednostki: Wybdr zabezpieczenia
P9.13 |przed utratg fazy wyjscio- |przed utratg fazy wyjsciowej. 1 *
wej Dziesiatki: Zabezpieczenie przed
utrata fazy wyjsciowej przed urucho-
mieniem

0: brak btedu

1: zarezerwowane

2: nadmierny prad podczas przyspie-
szania

3: nadmierny prad podczas zwalnia-
nia

4: nadmierny prad przy statej predko-
Sci

5: nadmierne napiecie podczas przy-
spieszania

6: nadmierne napiecie podczas zwal-
niania

7: nadmierne napiecie przy statej
predkosci

8: przecigzenie rezystora ttumigcego
9: spadek napiecia

10: przecigzenie napedu AC

. 11: Przecigzenie silnika

P9.14 1-wszy rodzaj btedu 12: zanik fazy wejéciowe; °
13: zanik fazy wyjsciowej

14: przegrzanie modutu

15: btad urzadzen zewn.

16: btad komunikacji

17: btad stycznika

18: btad pomiaru pradu

19: btad automatycznego dostrajania
silnika

20: btad karty enkodera/PG

21: btad odczytu/zapisu parametr.
22: btad sprzetowy napedu AC

23: zwarcie do masy

24: zarezerwowane

25: zarezerwowane

26: przekroczenie czasu pracy

27: zarezerwowane

28: zarezerwowane
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29: osiggnieto skumulowany czas za-
silania

30: obcigzenie staje sie 0

31: utrata sprzezenia zwrotnego PID
podczas pracy

40: szybkie przekrocz. limitu czasu
41: przefacz. silnika podczas pracy
42: zbyt duze odchylenie predkosci
43: zbyt duza predkosc silnika

45: zarezerwowane

P9.15 2-gi rodzaj btedu Jak wyzej — °
P9.16 |3-ci rodzaj btedu (ostatni) [Jak wyzej — °
Grupa PA: FunkgaPD

0: PA.O1
1: FIV
2: FIC
PA.00 PID zrédto zadawania |3: zastrzezone 0 *
4: PULSE zad.
5: komunikacja
6: Multi-speed
PID $¢
PA.01 procentowa wartosc | .10, 0% 50.0% | +#
zadana
0: FIV
1: FIC
2: zastrzezone
L2 .. 3: FIV-FIC
paoz | "IDZrodlosprzezenia |, o op oy 0 *
zwrotnego o
5: komunikacja
6: FIV+FIC
7: MAX FIV|, |FIC])
8: MIN (|FIV], |FIC|)
PA.03 Kierunek dziatania PID O dgdatnl 0 *
1: ujemny
PA.O4 Zakres sprzezenia zwrot- 0~65535 1000 %
nego PID
pa.05 | Wemocnienie czesci pro-, .1 g4 20.0
porcjonalnej Kpl
PA.06 Czas catkowania Til  |0.01s~10.00s 2.00s *
PA.07 Czas rézniczkowa. Td1l |0.000s~10.000s 0.000s *
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paog |C2estotliwoscoddieciadial, oy ectotliwosci 200Hz | %
ujemnego dziatania PID
PA.09 PID odchyitka 0.0%~100.0% 0.0% *
PID czedc rézniczk
PA.10 C2GC TOZNICZKOWE 5 0096~100.00% 010% | *
granica
PA.11 PID zmiana czasu 0.00~650.00s 0.00s *
pap | CZasfiltrowaniasp. 5 houe6 00s 0.00s | *
zwrotnego
PA.13 PID filtra czas wyjscia |0.00~60.00s 0.00s *
PA.14 Zarezerwowane --- --- *
pA.15 | WEmocnienie czesci pro- iy oy g4 g 200 | *
porcjonalnej KP2
PA.16 Czas catkowania Ti2  |0.01s~10.00s 2.00s Y
PA.17 | Czas rdzniczkowania Td2 {0.000s~10.000s 0.000s Y
0: bez przetaczania
1: przetgcz. przez we. X
. 2: automatyczne przetaczanie na
PA.18 PID przechz?me parame podstawie odchylenia 0 *
trow .
3: automatyczne przetaczanie w za-
leznosci od czestotliwosci
PID hyleni t -
PA.19 odchylenie przefacza- | 4o .pp 5 20.0% | *
nia parametrow 1
pa2o |M'D odehylenie przetacza-iy 5.1 00 oy 80.0% | %
nia parametrow 2
PA.21 | PID wartosc¢ poczatkowa [0.0%~100.0% 0.0%
D -
pap | PIDczasutrzymywania |, . eqh 0o 0.00s | %
wartosci poczatkowe;j
Jednostki: separacja cz. catkujacej
0: niewazny
L L 1: wainy
D - . .
PA.25 P wiasES.scclg.zesu cat Dziesiatki: czy zatrzymac operacje 00 AS
Jacel catkowania, gdy wyjscie osiggnie
0: kontynuacja catkowania
1: stop catkowania
Wartos$¢ detekcji utraty |0.0%:Not judging feedback loss
PA.26 0.09
sprzezenia zwrotnego PID [0.1%~100.0% % =
pa2y | CAswykrciautraty 14,0006 00s | %
sprzezenia zwrotnego PID
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. . ._|0: brak dziatania PID w stop
PA.28 |PID zatrzymanie dziatania 1: dziatanie PID w stop 0 *
Grupa PC: Multi-speed i prosta funkcja PLC

PC.00 Multi- speed 0 -100.0%~100.0% 0.0% AS
PC.01 Multi- speed 1 -100.0%~100.0% 0.0% AS
PC.02 Multi- speed 2 -100.0%~100.0% 0.0% *
PC.03 Multi- speed 3 -100.0%~100.0% 0.0% *
PC.04 Multi- speed 4 -100.0%~100.0% 0.0% *
PC.05 Multi- speed 5 -100.0%~100.0% 0.0% Ae
PC.06 Multi- speed 6 -100.0%~100.0% 0.0% Ae
PC.07 Multi- speed 7 -100.0%~100.0% 0.0% Ae
PC.08 Multi- speed 8 -100.0%~100.0% 0.0% *
PC.09 Multi- speed 9 -100.0%~100.0% 0.0% *
PC.10 Multi- speed 10 -100.0%~100.0% 0.0% Ae
PC.11 Multi- speed 11 -100.0%~100.0% 0.0% Ae
PC.12 Multi- speed 12 -100.0%~100.0% 0.0% Ae
PC.13 Multi- speed 13 -100.0%~100.0% 0.0% Ae
PC.14 Multi- speed 14 -100.0%~100.0% 0.0% 5¢
PC.15 Multi- speed 15 -100.0%~100.0% 0.0% 5¢

0: zatrzymaj po wykonaniu przez na-

ped AC 1-go cyklu

. . 1: zachowaj wartosci koricowe po wy-

PC.16 | Prosty tryb dziatania PLC konaniu przez naped AC 1-go cyklu 0 *

2: powtdrz po wykonaniu przez na-

ped AC jednego cyklu

Jednostki: Trwate po wyborze awarii

zasilania

0: Nie
PC.17 Prosty tryb.d2|a’ran!a PLC 1:'I"ak. ' 00 %

zapamietywanie Dziesiatki: Trwata po wyborze zatrzy-

mania

0: Nie

1:Tak
PC.18 Czas dziatania PLCO  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) Y

Czas rozruchu / hamowa-|

PC.19 nia dla PLCO 073 0 ®
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PC.20 Czas dziatania PLC1  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|

PC.21 niadlaPLC 1 03 0 *

PC.22 Czas dziatania PLC2  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|_

PC.23 nia dla PLC 2 03 0 *

PC.24 Czas dziatania PLC3  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|

PC.25 nia dla PLC 3 03 0 *

PC.26 Czas dziatania PLC4  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|

PC.27 nia dla PLC 4 03 0 x

PC.28 Czas dziatania PLC5  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) Y
Czas rozruchu / hamowa-|_

PC.29 nia dla PLC5 03 0 x

PC.30 Czas dziatania PLC6  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|

PC.31 nia dla PLC 6 03 0 *

PC.32 Czas dziatania PLC7  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|_

PC.33 niadlaPLC7 03 0 x

PC.34 Czas dziatania PLC8 |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|_

PC.35 nia dla PLC 8 03 0 1}

PC.36 Czas dziatania PLC9  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa- | __

PC.37 niadlaPLC 9 03 0 x

PC.38 Czas dziatania PLC 10 [0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|_

PC.39 nia dla PLC 10 03 0 *

PC.40 Czas dziatania PLC 11 |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *
Czas rozruchu / hamowa-|_

PC.41 niadlaPLC 11 03 0 x

PC.42 Czas dziatania PLC 12 |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) *

PC.43 Czas rozruchu / hamowa- o~3 0 %

nia dla PLC 12
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PD.00

Szybkos¢ transmisji

(P0.08), mozna modyfikowaé
UP/DOWN

MODBUS

: 300BPS

: 600BPS

: 1200BPS
: 2400BPS
: 4800BPS
: 9600BPS
: 19200BPS
: 38400BPS
: 57600BPS
: 115200BPS

0005

PC.44 Czas dziatania PLC 13  |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) ¢
Czas rozruchu / hamowa-|
PC.45 nia dla PLC 13 073 0 *
PC.46 Czas dziatania PLC 14 |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) ¢
Czas rozruchu / hamowa-|_
PC.47 nia dla PLC 14 03 0 ®
PC.48 Czas dziatania PLC 15 |0.0s(h)~6500.0s(h) 0.0s(h) ¢
Czas rozruchu / hamowa-|_
PC.49 nia dla PLC 15 073 0 *
Jednostka czasu dziatania |0: s(second)
PC.50 prostego PLC 1: h(hour) 0 *
0: ustawione przez PC.00
1: FIV
2: FIC
Trvb ustawien 3: zarezerwowane
PC.51 v . 4: wej. IMPULSOWE 0 *
Multi-speed 0
5:PID
6: ustawienie czestotliwosci zadanej

Grupa PD: Parametry komunikacji

PD.01

Data format

|l NOUD WNERELO

: Brak kontroli (8-N-2)

1: kontrola parzystosci parzystej
(8-E-1)

2: kontrola parzystosci nieparzystej
(8-0-1)

3:8-N-1

PD.02

Adres lokalny

1~247

PD.03

Opdznienie odpowiedzi

Oms~20ms
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PD.04

Przekroczono limit czasu

0.0 (brak dziatania), 0.1s~60.0s

0.0

*

: Kody funkcji zdefiniowanych przez uzytkownika

komunikacji
Jednostki: MODBUS
PD.05 Wybér formatu transferu |0: niestandardowy protokét MODBUS 1 %
' danych 1: standardowy protokét MODBUS
Dziesiatki: zarezerwowana
Komunikat odczytujgcy [0: 0.01A
PD.06 biezgca rozdzielczo$¢ |1: 0.1A 0 *

Wybor sterowania pred-

wyjatkiem parametrow silnika

PP.00 Hasto uzytkownika 0~65535 0 *
0: brak dziatania
PP.01 | Inicjalizacja parametrow |1: przywrdé ustawienia fabryczne z 0 *

Grupa C0: Kontrola momentu obrotowego

obrotowym

C0.00 | koscig/momentem obro- 0: kontrola predkosci 0 *
1: kontrola momentu obrotowego
towym
0: ustawienie cyfrowe (C0.03)
1: FIV
2: FIC
Wybér zrédta ustawienia |3: zarezerwowane
momentu obrotowego w |4: wej. IMPULSOWE
C0.01 . - S 0 *
sterowaniu momentem |5: Ustawienie komunikacji
obrotowym 6: MIN (FIV, FIC)
7: MAX (FIV, FIC) (petna skala 1-7 op-
cji, odpowiadajgcy zestawowi cyfro-
wemu C0.03)
Cyfrowe ustaw. momentu
C0.03 | obrotowego w kontroli |-200.0%~200.0% 150.0% | *
momentu obrotowego
Max czestotliwos$¢ do
C0.05 |przodu w sterowaniu mo-|0.00Hz~Max. czestotliwosci 50.00Hz | +
mentem obrotowym
Odwrdé¢ maksymalng cze-
C0.06 | stotliwosé w sterowaniu |0.00Hz~Max. czestotliwosci 50.00Hz | %
momentem obrotowym
Czas przyspieszania przy
C0.07 | sterowaniu momentem |0.00s~65000s 0.00s *
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coog | C73s 2walniania wistero- | o oc00 0.00s | *
waniu momentem
Grupa C5: Parametry optymalizacji sterowania
Gorny limit czestotliwosci - L
C5.00 orzetaczania DPWM 0.00Hz™ Max. czestotliwosci 8.00Hz *
501 | Tryb modulacji pwim |0 modulacia asynchroniczna 0 #
1: modulacja synchroniczna
C5.02 Wybér trybu I.<ompensac1| 0: brak kompensac.Jll 1 %
martwej strefy 1: tryb kompensacji 1
0: losowe PWM brak dziatania
L, nieprawidtowe
C5.03 (L tebok PWM s . 0
0SoWa glgbokosc 1~10: losowa gtebokos¢ czestotliwo- *
sci no$nej PWM
C5.04 Szybkie ograniczenie |0: nie aktywne 1 %
pradu 1: aktywne
cs.05 | Wepcteynnik przemodu-|, . 105 | %
lowania napiecia
Cs.06 | UStawienie progu napie- |, .5, 350 | %
ciowego niskiego
C5.08 Regulacja czasu martwej 100%~200% 150% %
strefy
Cs.0g | Ustawienie proguprze- 1,y onr500.0v Zalezny
piecia od typu
Parametry monitorowania:
Kod funkcji Nazwa parametru Jednostka
Grupa DO Parametry monitorowania
D0.00 Czestotliwos¢ pracy (Hz) 0.01Hz
D0.01 Czestotliwos¢ zadana (Hz) 0.01Hz
D0.02 Napiecie szyny DC (V) 0.1v
D0.03 Napiecie wyjsciowe (V) v
D0.04 Prad wyjsciowy (A) 0.01A
D0.05 Moc wyjsciowa (kW) 0.1kw
D0.06 Moment wyjsciowy (%) 0.1%
D0.07 DI stan we. cyfrowego 1
D0.08 DO stan wy. cyfrowego 1
D0.09 FIV napiecie (V) 0.01v
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D0.10 FIC napiecie (V) 0.01v
DO0.11 zarezerwowane
D0.12 Wartos¢ liczbowa 1
D0.13 Wartos$¢ dtugosci 1
D0.14 Predkos¢ 1
D0.15 PID wartos¢ zadana 1
D0.16 PID wartos¢ rzeczywista 1
D0.17 PLC etap 1
D0.18 We. Impulsowe (kHz) 0.01kHz
DO0.19 zarezerwowane ---
D0.20 Pozostaty czas trwania 0.1Min
D0.21 FIV napiecie przed korekta 0.001Vv
D0.22 FIC napiecie przed korektg 0.001Vv
DO0.23 zarezerwowane ---
D0.24 Predkosc liniowa 1m/Min
D0.25 Aktualny czas zasilania 1IMin
D0.26 Aktualny czas trwania 0.1Min
D0.27 Czestotliwos¢ impulsu wejsciowego 1Hz
D0.28 Ustawienia komunikacji 0.01%
D0.29 zarezerwowane ---
D0.30 zarezerwowane -
D0.31 Wyswietl. czestotliwosci pomocniczej Y 0.01Hz
D0.32 Wyswietl dowolne wartosci adreséw pamieci 1
D0.33 zarezerwowane -
D0.34 Temperatura silnika 1°C
D0.35 Docelowy moment obrotowy (%) 0.1%
D0.36 zarezerwowane 1
D0.37 Kat wspotczynnika mocy 0.1°
D0.38 zarezerwowane 1
D0.39 Napiecie docelowe po rozdzieleniu V/F 1
D0.40 Napiecie wyjsciowe po oddzieleniu V/F v
D0.41 zarezerwowane -
D0.42 zarezerwowane -
D0.43 zarezerwowane -—
D0.44 zarezerwowane -
D0.45 Bfad 0
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D0.58 Licznik sygnatu Z 1
D0.59 Ustawianie czestotliwosci (%) 0.01%
D0.60 Czestotliwosc¢ pracy (%) 0.01%
D0.61 Stan napedu AC 1
D0.74 Moment napedu AC 0.1
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Rozdziat 5. Sprawdzanie i usuwanie usterek

5-1 Alarmy i $Srodki zaradcze

Falownik SX3000 posiada wiele funkcji ochronnych. Prezentujac je na wyswietlaczu
w postaci kodu, ostrzega uzytkownika o mozliwosci wystapienia awarii. W przypadku
awarii falownik zatrzyma silnik i spowoduje zadziatanie styku przekaznika oraz wyswietli
kod usterki na panelu. Uzytkownik moze sprawdzi¢ znaczenie kodu zgodnie ze wska-
zéwkami ponizej. Przed zwrdceniem sie o pomoc, do firmy SANYU prosze przeanalizo-
wac przyczyne problemu i sprobowaé samodzielnie znalez¢ rozwigzanie.

g 3
g 3 é e - . Moizliwe
N o 3 8 Mozliwe powody powstania . .
S5 £ rozwigzanie
S g
Ochrona OC |1: Obwdd wyjsciowy uziemiony|1: Wyeliminowa¢ usterki ze-
falownika lub zwarty wnetrzne
2: Zbyt dtugie przewody silni- |2: Zamontowa¢ dfawik i filtr
kowe wyjsc.
3: Przegrzanie modutu 3: Sprawdzié filtr powietrza
4: Przerwa na potaczeniu oraz wentylator
5: Uszkodzenie ptyty gtdwnej |4: Sprawdzi¢ i poprawi¢ pota-
6: Uszkodzenie ptyty ster. na- |czenia kablowe
pedu 5,6,7: skontaktowac sie z ser-
7: Uszkodzenie modutu prze- |wisem
miennika
Przecigze- | ocl |1: Obwdd wyjsciowy uziemiony|1: Wyeliminowa¢ usterki ze-
nie lub zwarty whnetrzne
podczas 2: Brak auto-tuningu silnika 2: Wykonaé auto-tuning silnika
przyspie- 3: Zbyt krotki czas przyspiesza- |3: Zwiekszy¢ czas przyspiesze-
szania nia nia

4: Reczne wzmocnienie mo-
mentu

lub krzywa V/F sg niewtasciwe
5: Zbyt niskie napiecie

6: podczas operacji startu silnik
sie obraca

7: Nagte obcigzenie podczas
przyspieszania

4: Ustawi¢ ponownie reczne
wzmochienie momentu lub
krzywa V/F

5: Ustawi¢ wartos¢ napiecia
do normalnego zakresu

6: Wybrac funkcje Sledzenia
predkosci lub uruchomienie
silnika po zatrzymaniu
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8: Przemiennik czestotliwosci |7: Usung¢ dodatkowe obcigze-
ma zbyt matg moc nie
8: Zastosowac falownik wiek-
szy
Przecigze- | oc2 |1: Obwdd wyjsciowy uziemiony|1: Wyeliminowadé usterki
nie lub zwarty zewn.
podczas 2: Brak auto-tuningu silnika 2: Wykonaé auto-tuning silnika
zatrzymy- 3: Zbyt krétki czas zatrzymywa- |3: Zwiekszy¢ czas zatrzymywa-
wania nia nia
4: Zbyt niskie napiecie 4: Ustawi¢ wartos$¢ napiecia
5: Nagte obcigzenie podczas |do
zatrzymywania normalnego zakresu
6: brak modutu hamujgcegoi |5: Usung¢ dodatkowe obcigze-
rezystora hamujgcego nie
6: Zamontowa¢ modut hamu-
jacy i rezystor hamujacy
Przecigze- | oc3 |1: Obwdd wyjsciowy uziemiony|1: Wyeliminowac¢ usterki ze-
nie lub zwarty whnetrz.
przy statej 2: Nie wykonano auto-tuningu |2: Wykona¢ auto-tuning silnika
predkosci silnika 3: Ustawi¢ wartos¢ napiecia
3: Zbyt niskie napiecie do
4: Nagte obcigzenie podczas  |normalnego zakresu
pracy 4: Usung¢ dodatkowe obcigze-
5: Przemiennik czestotliwosci |nie
ma zbyt matg moc 5: Zastosowac przemiennik
czestotliwosci o wyzszej mocy
Zbyt duze | OU1 [1: Zbyt duze napiecie wyj- 1: Ustawic wartos¢é napiecia
napiecie Sciowe do
podczas 2: sifa zewnetrzna napedza sil- |normalnego zakresu
przyspie- nik 2: Usunac site zewnetrzng lub
szania 3: Zbyt dtugi czas przyspiesza- |zamontowac rezystor hamu-
nia jacy
4: Brak modutu hamujacegoi |3: Zwiekszy¢ czas przysp.
rezystora hamujgcego 4: Zamontowa¢ modut hamu-
jacy i rezystor hamujacy
Zbyt duze | OU2 |1: Zbyt duze napiecie wyj- 1: Ustawi¢ wartos¢ napiecia
napiecie Sciowe do normalnego zakresu
podczas 2: Sita zewnetrzna napedza sil- |2: Usungc site zewnetrzng lub
zatrzymy- nik zamontowad rezystor hamu-
wania jacy
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3: Zbyt dtugi czas zatrzymywa-
nia

4: brak modutu hamujacego

i rezystora hamujacego

3: Zamontowa¢ modut hamu-
jacy i rezystor hamujacy

Zbyt duze | OU3 |1: Zbyt duze napiecie wyj- 1: Ustawi¢ warto$é napiecia
napiecie Sciowe do
przy 2: Sita zewnetrzna napedza sil- [normalnego zakresu
statej nik 2: Usunac site zewnetrzng lub
predkosci zamontowac rezystor hamu-
jacy
Btad POFF [Napiecie wejsciowe jest poza |Ustawi¢ wartos$¢ napiecia do
zasilania dopuszczalnym zakresem normalnego zakresu
Brak LU |1: Chwilowa awaria zrddta zasi-|1: Wykasowac btgd
napiecia lania 2: Ustawic¢ wartosé napiecia
2: Napiecie wejsciowe prze-  |do
miennika normalnego zakresu
czestotliwosci jest poza 3,4,5,6,: Skontaktowac sie z
dopuszczalnym zakresem firma
3: Niewtasciwe napiecie szyny |Sanyu Sobczak Sp. J.
DC
4: Nieprawidtowa praca
mostka
prostowniczego i bufora rezyst.
5: Niewtasciwa praca ptyty gt.
napedu
6: Niewtasciwa praca obwodu
sterujgcego przemiennika
Przecigze- | OL2 |1:Zbyt duze obcigzenie silnika |1: Zmniejszy¢ obcigzenie sil-
nie lub zatrzymanie silnika nika i sprawdzi¢ stan czesci
falownika 2: Przemiennik czestotliwosci |mechanicz.
ma zbyt matg moc 2: Zastosowac przemiennik
czestotliwosci o wyzszej mocy
Przecigze- | OL1 |1: Niewtasciwe ustawienie 1: Ustawi¢ prawidtowa w
nie P9.01 P9.01
silnika 2: Zbyt duze obcigzenie silnika |2: Zmniejszy¢ obcigzenie sil-

lub zatrzymanie silnika
3: Falownik ma zbyt matg moc

nika i sprawdzi¢ stan czesci
mechanicz.

3: Zastosowac falownik o wyz-
szej mocy
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Zanik fazy Li |1. Tréjfazowe zasilanie wej- 1: sprawdz okablowanie
na wejsciu Sciowe jest nieprawidtowe 2: skontaktuj sie z serwisem
2. Uszkodzona ptyta mocy SANYU
Zanik fazy Lo |1: Niewtasciwe potfaczenie 1: Wyeliminowac¢ btedy pota-
na przewoddw falownik-silnik czenia
wyjsciu 2: Niestabilnos¢ napiecia troj- |2: Sprawdzi¢ stan uzwojenia
fazowego na wyjsciu falownika |silnika tréjfazowego
3: Niewtasciwa praca ptyty 3: Skontaktowac sie z firmg
gtéwnej napedu SANYU
4: Uszkodzenie modutu
Przegrzanie| OH |1: Zbyt wysoka temp. otocze- |1: Obnizy¢ temp. otoczenia
modutu nia 2: Oczyscié filtr powietrza
2: Zapchany filtr powietrza 3: Wymieni¢ wentylator na
3: Uszkodzenie wentylatora nowy
4: Uszkodzenie rez. term. mo- |4: Wymienié rezystor ter-
dutu miczny
5: uszkodzenie modutu falow- [5: Wymieni¢ modut falownika
nika
Btad urza- EF |1: Bfad sygnatu zewnetrznego |[Skasowaé operacje
dzen na wejsciu X
zewn. 2: Btad sygnatu zewnetrznego
na wejsciu 1/0
Btad CE |1: Nieprawidtowe dziatanie 1: Sprawdzi¢ potfaczenie ka-
komunikacji komputera nadrzednego blowe z komputerem
2: Uszkodzenie przewodéw 2: Sprawdzié potaczenie ka-
komunikacyjnych blowe
3: Niewtasciwe ustawienie 3: Ustawié prawidtowa
P0.28
4: Niewtasciwe ustawienie
parametréw w grupie kodéw
PD wartos¢ w P0.28
5: Ustawié prawidtowe para-
metry komunikacji
Btad rAy |1: Niewtasciwa praca ptyty 1: Wymienic¢ uszkodzone ele-
przekaznika gtéwnej napedu menty na nowe
2: Uszkodzenie przekaznika 2: Wymienic¢ przekaznik
Btad pom. IE |Uszkodzony czujnik Halla 1: wymieni¢ czujnik
pradu 2: zmniejszy¢ wibracje

3: wymienic ptyte sterujaca
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Btad TE |1: Par. silnika niezgodne z 1: Wprowadzi¢ parametry sil-
auto-tu- umieszczonymi nika z oparciu o dane z ta-
ningu na tabliczce znamionowej bliczki znamion
silnika 2: Uptynat czas wyk. auto-tu-  |2: Sprawdzié potaczenie ka-
ningu blowe silnika z przemienni-
kiem
Bfad od- EEP |Uszkodzenie chipu pamieci Wymienic ptyte sterujaca
czytu EEPROM
na EEPROM
Uszkodze- | OUOC |1: Zbyt wysokie napiecie 1: Wykona¢ odpowiednie dla
nie 2: Przecigzenie pradowe tego zjawiska czynnosci obstu-
sprzetowe gowe
falownika 2: wykonaé odpowiednie dla
tego zjawiska czynnosci obstu-
gowe
Btad zwar- | GND |Silnik jest w stanie zwarciaz  |Wymieni¢ przewody, spraw-
cia uziemieniem dzic silnik
uziemienia
Przekrocze-| END1 |Ustawiony czas pracy zostat Wyczyscic zapisy czasu pracy,
nie przekroczony za pomocg funkcji inicjalizacji
tacznego parametrow
czasu pracy
Przekrocze-| EDN2 |Ustawiony czas zasilania zostat |Wyczyscié zapisy czasu pracy,
nie przekroczony za pomocg funkgji inicjalizacji
tacznego par.
czasu zasi-
lania
Zerowe | LOAD |Przemiennik czestotliwosci Sprawdzié czy obcigzenie jest
obciazenie pracuje z obcigzeniem mniej- |odtgczone lub poprawnosé¢
szym, niz ustawione w kodzie |par. w kodach funkcji P9.64 i
funkcji P9.64 P9.65.
Zanik sprze-| PIDE |Sygnat sprzezenia zwrotnego |Sprawdzié sygnat sprzezenia
Zenia PID jest mniejszy niz ustawiony |zwr. PID lub prawidtowo usta-
zwrotnego w kodzie funkcji PA.26. wi¢ wartosé¢ w PA.26
Btad prze- | CBC |1: Obcigzenie silnika jest zbyt |1: Zmniejszy¢ obcigzenie sil-
kroczenia duze lub zablokowanie wirnika |nika i sprawdzi¢ parametry
ogranicze- w silniku mechaniczne silnika
nia 2: Przemiennik czestotliwosci |2: Zastosowac¢ przemiennik
impulsow ma zbyt matg moc czestotliwosci o wiekszej mocy
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Zbyt duze | ESP |1: Nieprawidtowe par. enko- |1: Wymieni¢ enkoder na wta-
odchylenie dera sciwy
predkosci 2: Brak auto-tuningu silnika 2: Wykonaé auto-tuning silnika
3: Zbyt duze parametry odchy- |3: Ustawi¢ prawidtowe war-
lenia predkosci, ustawiane w  [to$¢ w kodach funkcji P9.69 i
kodach funkcji P9.69 i P9.70 P9.70 w oparciu o biezgce wa-
runki
Zbyt duza | oSP |1: Nieprawidtowe parametry |1: Wymieni¢ enkoder na wta-
predkosé enkodera Sciwy
silnika 2: Brak auto-tuningu silnika 2: Wykonaé auto-tuning silnika
3: Zbyt duze wartosci par. wy- |3: Ustawic prawidtowe war-
krywania przekroczenia pred- [to$¢ w kodach funkcji P9.69 i
kosci sprawdzi¢ P9.69 i P9.70 |P9.70 w oparciu o biezgce wa-
runki

5.2 Czeste usterki i rozwigzania.

Podczas uzytkowania napedu AC mozesz natkngac sie na ponizsze usterki.
Zapoznaj sie z tabelg, aby uzyskaé prostg ich analize.

Lp. Usterka

Prawdopodobna przyczyna

Rozwigzanie

1 | Wyswietlacz nie
dziata, pomimo
wigczonego zasila-
nia

1: Brak zasilania przemiennika
czestotliwosci lub zbyt niskie
napiecie zasilajgce

2: Uszkodzenie ptyty sterujgcej
3: Uszkodzenie mostka pro-
stowniczego

4: Ptyta sterujaca na panelu
jest uszkodzona

5: Nieprawidtowe potaczenie
ptytki sterujgcej z ptytg gtowng

1: Sprawdzic¢ zrédto za-
silania

2: Sprawdzi¢ napiecie
szyny

3: Skontaktowac sie z
firma SANYU

2 | Wyswietlacz poka-
zuje ,,2000” po
wtgczeniu zasilania

1: Uszkodzenie potaczenia
ptytki

sterujacej z ptytg gtdwng

2: Uszkodzenie elementéw
ptytki sterujacej

3: Uszkodzenie silnika lub prze-
wod silnikowych

4: Uszkodzenie czujnika Halla
5: Zbyt mata moc na wejsciu
przemiennika czestotliwosci

Skontaktowac sie z
firmg SANYU
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Wyswietlacz poka-
zuje GND po wia-
czeniu zasilania

1: Zwarcie do uziemienia sil-

nika lub przewodow silniko-

wych

2: Uszkodzenie przemiennika
czestotliwosci

1: Dokona¢ pomiaru
stanu izolacji przewo-
déw omomierzem

2: Skontaktowac sie z
firma SANYU

Po wtgczeniu zasi-
lania falownik pra-
cuje normalnie po
komendzie START
od razu sie zatrzy-
muje i a na wysw.
,»,2000”

1: Uszkodzenie wentylatora lub
zablokowanie wirnika silnika

2: Przewody zaciskow steruja-
cych zwarte

1: Wymienic¢ wentyla-
tor na nowy

2: Sprawdzic¢ stan pod-
taczenia i w razie po-
trzeby wymienic prze-
wody na nowe

Bfad przegrzania

1: Zbyt wysoko ustawiona cze-

1: Zmniejszy¢ czestotli-

modutu OH stotliwos$¢ nosna wos$¢ nosna (P0.17)
2: Uszkodzenie wentylatora lub | 2: Wymienié wentyla-
zapchanie filtra powietrza tor na nowy i oczyscic
3: Uszkodzenie elementow we- | filtr powietrza
wnetrznych przemiennika cze- | 3: Skontaktowac sie z
stotliwosci (tacznik termiczny, firma SANYU
etc)

Silnik sie nie ob- 1: Sprawdzi¢ silnik i potaczenie | 1: Sprawdzi¢ stan pota-

raca sie mimo pra-
cujycego prze-
miennika czestotli-
wosci

kablowe silnika

2: Niewtasciwe ustawienie pa-
rametréw silnika w przemien-
niku czestotliwosci

3: Nieprawidtowe potaczenie
ptytki sterujacej z ptyta gtdéwna
4: Uszkodzenie ptyty gtdwnej

czenia kablowego, po-
miedzy przemienni-
kiem czestotliwosci a
silnikiem

3: Sprawdzic¢ i poprawic
parametry silnika

Zaciski S sg 1: Niewtasciwe ustawienie pa- 1: Sprawdzic¢ i skaso-
nieaktywne rametrow wacé parametry w gru-
2: Niewtasciwy sygnat ze- pie P5
wnetrzny 2: Sprawdzic¢ stan pota-
3: Zanik potaczenia, pomiedzy czen
OPa+24 V. 3:Zewrzec zac. Op i
4: Uszkodzenie ptytki sterujacej | +24V
4: Skontaktowac sie z
firmg SANYU
Zarezerwowane
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9 Przemiennik cze- 1: Niewtfasciwe ustawienie pa- 1: Skorygowac parame-
stotliwosci wy- rametrow try silnika lub wykona¢
Swietla btad prze- 2: Niewtasciwy czas przyspie- auto-tuning
cigzenia i zbyt wy- | szania i zatrzymywania 2: Ustawic¢ prawidtowy
sokiego napiecia 3: Zaktécenia obcigzenia czas przyspieszania i

zatrzymywania
3: Skontaktowac sie z

firma SANYU
10 | RAY pojawia sie po | Przekaznik uruchamiajacy jest 1: Sprawdzi¢ pofacze-
wigczeniu zasilania | nie podfaczony nie kablowe przekaz-
lub podczas pracy nika
przemiennika 2: Sprawdzi¢ dziatanie
czestotliwosci przekaznika

3: Sprawdzi¢ napiecie
24V na przekazniku
4: Skontaktowac sie z
firma SANYU

Rozdziat 6. Przyktady szybkiego uruchomienia

6-1 Uruc_ho_mie_nie falownika z przyciskéw START/STOP, zadawanie predkosci z przy-
ciskow EICT b 2 pokretta na falowniku.

Podtaczy¢ silnik do zaciskéw falownika U V W, a nastepnie podtgczy¢ falownik do sieci
poprzez zaciski L1, L2 w przypadku zasilania 1-fazowego (1x230V) lub L1, L2, L3 w przy-
padku zasilania 3-fazowego (3x400V). Nalezy pamietaé o uziemieniu silnika i prawidto-
wym podtaczeniu zacisku PE. Nastepnie podaé napiecie na falownik. Na wyswietlaczu
wyswietli sie migajgca wartos¢ ,,50.00”. Nastepnie nacisng¢ przycisk RUN, silnik zacznie

rozkrecac sie do wartosci 50.00 Hz. Przyciskami - . mozna regulowac predkosé
obrotowg silnika. Wstepnie falownik pracuje z ustawieniami fabrycznymi.

Aby madc regulowad predkos¢ pokrettem regulacji czestotliwosci (potencjometrem) na-
lezy zmieni¢ parametr P0.03 na wartos¢ 4. W tym celu nalezy zatrzymac silnik naciskajgc
przycisk STOP a nastepnie, nacisngé przycisk PROG. Na wyswietlaczy pojawi nam sie

grupa parametrow PO - nacisng¢ przycisk ‘-‘, pokaze nam sie parametr P0.00. Strzatkg

- przechodzi sie do parametru P0.03. Nastepnie nalezy nacisngé -‘ (wejscie do
parametru), wyswietli sie migajgce ,,0”. Strzatkg do géry mozna zmieni¢ na wartosc¢ ,,4”
a nastepie zatwierdzié¢ przyciskajac , falownik przechodzi do parametru P0.04.
Oznacza to, ze zmiana zostata przyjeta. Aby wyjsé z fazy programowania 2 razy naci-
skamy przycisk PROG. Powrotnie wyswietli sie migajaca wartos¢ ,,50.00” — zmiana war-

tosci nastgpi poprzez zmiane potozenia potencjometru na obudowie.
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6-2 Uruchomienie falownika z przetacznika z listwy analogowo-cyfrowej, zadawanie
predkosci z potencjometru zewnetrznego

NPNt [ |
PNP N
24V |COM | M1 .)12 X3 | X4 X5 CE
] L] Wj‘__:h
RS+ RS-.10V FIC|GND|FOV |[CME | YO [o] YA |YB | YC

N ]| |

—Fov<

(o e}

J3

Zacisk COM potaczy¢ z zaciskiem S1 (praca w przdd) lub/oraz z zaciskiem S2 (praca
w tyt) poprzez przetaczniki NO/NC, silnik bedzie obracat sie w zadanym kierunku.
Do zaciskéw +10, FIC, GND podtaczy¢ odpowiednio potencjometr o rezystancji od
1 do 10kOhm. Przestawi¢ zworke J3 w pozycje ,V”. Nastepnie podtaczy¢ silnik i fa-
lownik jak w punkcie poprzednim i przejs¢ do parametryzacji falownika (uwaga!
sprawdzi¢ poprawnosc potaczen).

Aby uruchamiadé silnik poprzez zaciski S1, S2 nalezy zmieni¢ parametr P0.02 na war-
tos¢ ,1”. W tym celu nalezy zatrzymac silnik naciskajac przycisk STOP a nastepnie,
nacisng¢ przycisk PROG. Na wyswietlaczu pojawi sie grupa parametrow P0O. Nastep-

nie nalezy nacisng¢ przycisk , pokaze sie parametr P0.00. Strzatka (o] prze-
chodzi sie do parametru P0.02. Po nacisnieciu & nastepuje przejscie do para-
metru, pokaze sie migajace ,,0". StE’rkq do géry nalezy zmieni¢ wartos¢ na ,1” a
nastepie zatwierdzi¢ przyciskajgc |, falownik przechodzjjo parametru P0.03.
Oznacza to, ze zmiana zostata przyjeta. Po nacisnieciu na (=3 przechodzi sig do
programu i ukazuje sie migajgce ,,0".Ele2y zmieni¢ wartos¢ na ,,3” naciskajac [|,
a nastepie zatwierdzi¢ przyciskajac , falownik przechodzi do parametru P0.04.
Oznacza to, ze zmiana zostata przyjeta. Aby wyjs¢ z fazy programowania 2-krotnie
nalezy nacisng¢ przycisk PROG — wyswietlacz wskazuje migajgcq wartos¢ czestotli-
wosci — zmiana wartosci (predkosci) nastgpi po zmianie potozenia potencjometru.

Falownik jest przygotowany do zewnetrznego sterowania.

Uwaga! jednoczesne potaczenie COM z S1i S2 jest jednoznaczne z komendg STOP
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